
Начальные данные:
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Решение:

Находим положение точки М в зданный момент времени:
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Переносная скорость точки:
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Абсолютная скорость точки:
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Относительное тангенциальное ускорение точки:
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Относительное нормальное ускорение точки:
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Переносное тангенциальное ускорение точки:
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Переносное нормальное ускорение точки:
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Ускорение Кориолиса:
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Абсолютное ускорение точки М:
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