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Приложение 1
календарный рейтинг-план  дисциплины 

	ОЦЕНКИ
	КАЛЕНДАРНЫЙ РЕЙТИНГ-ПЛАН изучения дисциплины
	Лекции
	16 час.

	«Отлично»
	А+
	96  – 100 баллов
	«Теория управления»
	Практ. занятия
	 16  час.

	
	А
	90  – 95 баллов
	для студентов гр.0В10 института ФТ 
по направлению 231300 Прикладная математика  
Фактическое исполнение 8 семестр 2015г. Гр. 0В10
	Лаб. занятия
	   0  час.

	«Хорошо»
	В+
	80  –   89 баллов
	
	Всего ауд. работа
	  32  час.

	
	В
	70  – 79 баллов
	
	СРС
	36 час.

	«Удовл.»
	С+
	65  –  69 баллов
	
	ИТОГО
	  68  час.

3 кредита

	
	С
	55  – 64 баллов
	Восьмой семестр (весенний) 2014/2015 учебного года
	Итог. контроль
	Зачет

	Зачтено
	D
	больше или равно 55 баллов 
	Лектор: Бабушкин Юрий Владимирович

	
	

	Неудовлетворительно / незачет
	F
	менее 55 баллов
	
	
	


Результаты обучения по дисциплине:
	РД1
	Знать основы математического аппарата, используемого при решении задач управления

	РД2
	Уметь формулировать задачи управления

	РД3
	Владеть навыками решения типовых задач теории управления


	Оценивающие мероприятия
	Кол-во
	Баллы

	Посещение лекций + активная работа
	8
	16

	Посещение практик + активная работа
	8
	16

	Выполнение и Защита ИДЗ
	7
	28

	
	
	60


	Неделя
	Дата начала недели
	Результат обучения по дисциплине
	Вид учебной деятельности по разделам
	Кол-во часов
	Оценивающие мероприятия
	Кол-во баллов
	Технология проведения занятия (ДОТ)*
	Информационное обеспечение

	
	
	
	
	Ауд.
	Сам.
	Реферат 
	Выступление
	Защита отчета по ЛР
	Контр. раб.
	Защита ИДЗ 
	Коллоквиум
	
	…
	
	
	Учебная

литература
	Интернет-ресурсы
	Видео-ресурсы

	1-1
	
	
	Раздел 1. Системы управления. Общие понятия
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1
	09.02.15
	РД1-3
	Лекция 1. Основные понятия теории управления. Классификация систем и задач теории управления.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	2
	
	ОСН 1-4

	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	4
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	2-12
	
	
	Раздел 2. Анализ линейных систем управления
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	2
	16.02.15
	РД1-3
	Лекция 2.Определение связи вход-выход одномерных  и многомерных систем управления.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	4
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	Практика 1. Определение связи вход-выход в одномерных системах управления.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	6
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	2
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	3
	23.02.15
	РД1-3
	Лекция 3. Применение интегральных преобразований для анализа линейных систем. Передаточная функция.

Частотные характеристики.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	8
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	4
	
	
	
	
	4
	
	
	
	12
	
	
	
	

	4
	02.03.15
	РД1-3
	Лекция 4. Декомпозиция систем управления.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	14
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	Практика 2. Определение связи вход-выход в многомерных системах управления. Вычисление переходной матрицы состояния.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	16
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	2
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	5
	09.03.15
	РД1-3
	Лекция 5. Управляемость, наблюдаемость и чувствительность систем управления.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	18
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	4
	
	
	
	
	4
	
	
	
	22
	
	
	
	

	6
	16.03.15
	РД1-3
	Лекция 6. Устойчивость систем управления
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	24
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	Практика 3. Построение частотных характеристик звеньев и систем
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	26
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	2
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	23.03.15
	РД1-3
	Практика 4. Структурные преобразования. 
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	28
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	4
	
	
	
	
	4
	
	
	
	32
	
	
	
	

	8
	30.03.15
	РД1-3
	Лекция 7. Описание и анализ дискретных линейных систем с помощью разностных уравнений.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	34
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	Практика 5. Декомпозиция систем управления 
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	36
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	2
	
	
	
	
	4
	
	
	
	40
	
	
	
	

	9
	06.04.15
	РД1-3
	Практика 6. Определение наблюдаемости и управляемости систем.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	42
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	4
	
	
	
	
	4
	
	
	
	46
	
	
	
	

	10
	13.04.15
	РД1-3
	Лекция 8. Законы управления. Оценка качества систем управления
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	48
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	Практика 7. Определение устойчивости систем.
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	50
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	4
	
	
	
	
	4
	
	
	
	54
	
	
	
	

	11
	20.04.15
	РД1-3
	Практика 8. Определение связи вход-выход дискретных систем. Анализ качества управления
	2
	
	
	2
	
	
	
	
	
	
	56
	
	ОСН 1-4


	ИР-1
	

	
	
	
	СРС
	
	4
	
	
	
	
	4
	
	
	
	60
	
	
	
	

	
	
	
	Конференц-неделя
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Консультационное занятие  2 часа
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Всего по контрольной точке (аттестации) 
	32
	36
	
	32
	
	
	28
	
	
	
	60
	
	
	
	

	
	
	
	Зачёт/Диф. зачёт/Экзамен
	
	
	
	40
	
	
	
	

	
	
	Общий объем работы по дисциплине
	32
	36
	
	32
	
	
	28
	
	
	
	100
	
	
	
	


* заполняется только в тех случаях, когда обучение осуществляется с использованием дистанционных образовательных технологий (ДОТ)
Информационное обеспечение:

	№ (код)
	Основная учебная литература (ОСН)
	
	№ (код)
	Название интернет-ресурса (ИР)
	Адрес ресурса

	ОСН-1
	Охорзин, Владимир Афанасьевич Теория управления : учебник / В. А. Охорзин, К. В. Сафонов. — Санкт-Петербург: Лань, 2014. — 224 с.: ил.. — Учебники для вузов. Специальная литература. — Библиогр.: с. 220-221.. — ISBN 978-5-8114-1592-2.
	
	ИР 1
	Первозванский, Анатолий Аркадьевич Курс теории автоматического управления: учеб. пособие / А. А. Первозванский. — Москва: Лань, 2010. — 624 с.: ил.. — Учебники для вузов. Специальная литература. — . — Библиогр.: с. 604-609.. — ISBN 978-5-8114-0995-2: 669,90.
	http://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_cid=25&pl1_id=301

	ОСН-2
	Коновалов, Борис Игоревич Теория автоматического управления: учебное пособие для вузов / Б. И. Коновалов, Ю. М. Лебедев. — 3-е изд., доп. и перераб.. — СПб.: Лань, 2010. — 224 с.: ил.. — Учебники для вузов. Специальная литература. — Библиогр.: с. 217.. — ISBN 978-5-8114-1034-7.
	
	
	1. 
	

	ОСН-3
	Теория автоматического управления: учебник для вузов 2 т. / Д. П. Ким. — 2-е изд., испр. и доп.. — Москва: Физматлит, 2010 Т. 1: Линейные системы. — 2010. — 310 с.: ил.. — Библиогр.: с. 303-304. — Предметный указатель: с. 305-310.. — ISBN 978-5-9221-0857-7.
	
	ИР 2
	
	

	ОСН-4
	Гайдук, Анатолий Романович Теория автоматического управления в примерах и задачах с решениями в MATLAB : учебное пособие / А. Р. Гайдук, В. Е. Беляев, Т. А. Пьявченко. — 2-е изд., испр.. — СПб.: Лань, 2011. — 464 с.: ил.. — Учебники для вузов. Специальная литература. — Библиогр.: с. 459. — Тематический указатель: с. 460-463.. — ISBN 978-5-8114-1255-6.
	
	
	
	

	№ (код)
	Дополнительная учебная литература (ДОП)
	
	№ (код)
	Видеоресурсы (ВР)
	Адрес ресурса

	ДОП-1
	Пантелеев, Андрей Владимирович Теория управления в примерах и задачах: учебное пособие для вузов / А. В. Пантелеев, А. С. Бортаковский. — Москва: Высшая школа, 2003. — 583 с.. — Прикладная математика для ВТУЗов. — Библиогр.: с. 581-583.. — ISBN 5-06-004136-0.
	
	ВР 1
	
	

	ДОП-2
	Кочетков, Владимир Петрович Основы теории управления : учебное пособие для вузов / В. П. Кочетков. — Ростов-на-Дону: Феникс, 2012. — 411 с.: ил.. — Высшее образование. — Библиогр.: с. 407-411.. — ISBN 978-5-222-18884-2.
	
	
	
	

	ДОП-3
	Шишмарев, Владимир Юрьевич Теория автоматического управления : учебник / В. Ю. Шишмарев. — Москва: Академия, 2012. — 352 с.: ил.. — Бакалавриат. —Высшее профессиональное образование. Автоматизация и управление. — Библиогр.: с. 346-347.. — ISBN 978-5-7695-9139-6.
	
	
	
	


Зав. кафедрой__________________Гергет О.М.

Преподаватель_________________Бабушкин Ю.В.       

