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УГО элементов электрических принципиальных схем
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Контактор – двухпозиционный электромагнитный аппарат, предназначенный для частых дистанционных включений и выключений силовых электрических цепей в нормальном режиме работы. 

Рис. Конструкция 3 фазного контактора: 1 – катушка, 2 – пружина; 3 – подвижная часть (якорь); 4 – замыкающиеся линейные контакты
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7
Прямой пуск АД с КЗ ротором
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Рис. Прямой пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая принципиальная)
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Рис. Прямой пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая принципиальная,)
9




9





Рис. Прямой пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая принципиальная)
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Рис. Внешний вид стенда 
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Рис. Прямой пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая рядов зажимов, ХТ1)
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Рис. Прямой пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая рядов зажимов, ХТ2)
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Реверсивный пуск АД с КЗ ротором
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Рис. Реверсивный пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая принципиальная)
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Рис. Реверсивный пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая принципиальная)
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Рис. Реверсивный пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая принципиальная)
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Рис. Реверсивный пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая принципиальная)
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Рис. Внешний вид стенда 
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Рис. Реверсивный пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая рядов зажимов, ХТ1)
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Рис. Реверсивный пуск АД с КЗ ротором (схема электрическая рядов зажимов, ХТ2)
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