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Рис.  2.1.  Расчетная  схема  механической  системы  электропривода: М – движущий
момент двигателя; нагрсМ – момент нагрузки на конечном звене; )1( +iiM – передаваемый

через упругую связь момент на валу (i + 1) массы; iM c – момент трения на валу i массы;

iJ  – момент инерции i сосредоточенной массы; iω  – угловая скорость вращения вала i
массы; ϕc  – коэффициент жесткости невесомой связи; ϕδ  – коэффициент податливости

связи; вb  – коэффициент внутреннего демпфирования; зϕ∆ – зазор связи
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Рис. 4.2. Расчетные и структурные схемы привода подачи
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Рис. 4.3. Логарифмические амплитудно-фазовые частотные характеристики:
а – трехмассовой системы (рис. 4.2, б); б – двухмассовой системы (рис. 4.2, г);

в – одномассовой системы (рис. 4.2, д)
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энергии: а – двухмассовая, б – одномассовая
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Рис. 3.12. Структурная схема силовой части двухдвигательного электропривода с индивидуальными преобразователями
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Рис. 3.13.  Многодвигательный  электропривод  непрерывно-поточного  агрегата:
а – кинематическая схема; б – структурная схема механической системы электропривода
двух секций
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