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	№

п/
п
	Контролируемые результаты обучения по модулю (дисциплине)
	Контролируемые дидактические единицы
	Кол- во задан

ий
	Вид методического оснащения

	
	
	
	
	вид
	кол-во

	1
	Р2
(ОК – 1,2,3,4,9,10)
	З.1.3
	
	Спецификация и оценочная схема круглого стола Спецификация контрольной работы, критерии оценивания заданий
	1

1

	2
	Р2

(ПК – 1,2,3,4,5,18,19,20)
	З.1.3
	
	Сценарий деловой игры
	1

	3
	Р2

(ПК –1,2,3,4,5,18,19,20)
	З.1.3., У.1.3
	
	Инструкции для компьютерного тестирования, спецификация теста, критериальные баллы оценивания результатов
	1

	4
	Р2

(ПК –1,2,3,4,5,18,19,20)

(ОК –1,2,3,4,9,10)
	З.1.3, У.1.3, В.1.3
	
	Требования к отчётам по
Лабораторным работам, оценочные схемы
	1

	5
	Р2

(ОК – 1,2,3,4,9,10)

(ПК – 1,2,3,4,5,18,19,20)
	З.1.3, У.1.3
	
	Методические указания к реферату, оценочная шкала
	1

1

	Всего:
	
	
	


Банк оценочных средств

1. Перечень вопросов входного контроля знаний

1. Граф. Ориентированный граф. Неориентированный граф. 

2. Смежность и инцидентность. 

3. Способы задания графа. 

4. Матрицы графа. Степени вершины. 

5.  Подграф. Часть графа. Виды графов. 

6. Изоморфизм графов.

7.  Маршруты в ориентированных и неориентированных графах.

8.  Связность. Достижимость.

9.  Дерево.

10.  Основные свойства деревьев. 

11.  Ориентированное дерево. 

12.  Бинарные деревья. Остов.

13. Задача о построении дерева кратчайших расстояний. Алгоритм Дейкстры. 

14.  Задача о построении матрицы кратчайших расстояний. Алгоритм Флойда. 

15.  Сеть. Поток в сети. 

16. Задача о максимальном потоке в сети. Разрез.

17. Остаточная пропускная способность. Остаточная сеть. 

18. Геометрическая реализация графа. 

19.  Планарный граф. Грань графа. 

20.  Независимое множество вершин графа.

21.  Вершинная раскраска.

22.  Правильная раскраска. 

23. Эйлеров путь. 

24. Эйлеров граф. 

25.  Гамильтонов граф. 

26.  Задача коммивояжёра.

27.  Метод ветвей и границ. 

2. Перечень вопросов текущего контроля знаний
Контрольная проверка №1 (гл. 1, 2, 3)

1.1. Дать определение встроенных и окружающих систем, их роли в общей технической системе и условий функционирования.

1.2. Пояснить основные принципы организации взаимосвязи встроенной и окружающей систем.

1.3. Сопоставить функциональную и топологическую децентрализацию при построении СРВ.

1.4. Раскрыть свойство параллельности в функционировании СРВ и его использование при проектировании.

1.5. Пояснить разницу между динамизмом первого рода и динамизмом второго рода.

1.6. Перечислить основные свойства СРВ как объекта проектирования и дать их характеристику.

1.7. Обосновать необходимость эволюционного подхода при проектировании СРВ. Пояснить понятие маршрута эволюции модели.

1.8. В чем проявляется конструктивность модели? Являются ли конструктивными модели в форме сетей массового обслуживания, сетей Петри, Марковских цепей, сетей очередей?

1.9. Дать определение типовых станций и прикладных функций, которые должна выполнять СРВ. Привести примеры прикладных функций. Периодические и непериодические прикладные функции.

1.10. Какие задачи следует решить при проектировании СРВ на базе типовых станций?

1.11. Пояснить три уровня показателей функционирования СРВ, используемых при поиске решений задач проектирования.

2.1. Перечислить состав основных компонентов  СРВ, подлежащих проектированию.

2.2. Дать характеристику известных типов моделей и их применения при проектировании  СРВ.

2.3. Перечислить и дать содержательную характеристику критериям решения задачи распределения операций, массивов и программ.

2.4. Перечислить типы сетей, используемых в распределенных СРВ.

2.5. Пояснить критерий минимума загрузки сети для сетей типа (а) и типа (б).

2.6. Перечислить и дать пояснения ограничений в задаче распределения операций, массивов и программ.

2.7. Пояснить критерий минимума загрузки запоминающих устройств при решении задачи распределения.

2.8. Пояснить критерий равномерной загрузки процессоров при решении задачи распределения.

2.9. Раскрыть связь между числом станций, вариантом распределения операций массивов и программ и временем выполнения ПФ.

2.10. Дать определение ярусно-параллельной формы представления функционального графа.

2.11. Пояснить цикл выполнения  ПФ на временной диаграмме.

2.12. Почему вводится оценочная величина цикла выполнения  ПФ, и как она рассчитывается?

3.1. Пояснить принципы дискретности и графовой формы представления моделей как основы технологии модульного проектирования.

3.2. Дать определение ГПД как одной из форм структурно-графических представлений алгоритмов.

3.3. Перечислить основные свойства модульных структур.

3.4. Дать понятие активных моделей как воплощения третьего принципа технологии модульного проектирования.

3.5. Перечислить и дать определения частных моделей.

3.6. Определить состав компонентов активной модели.

3.7. Раскрыть существо различий между моделированием на основе активных моделей и традиционным подходом к имитационному моделированию.

3.8. Раскрыть содержание и показать взаимосвязь основных этапов модульной технологии проектирования.

3.9. Пояснить основное назначение этапа моделирования на функциональном уровне.

3.10. Назвать основные цели исследований на этапе комплексного моделирования СРВ в динамике.

Контрольная проверка №2 (гл. 4, 5, 6)

4.1. Перечислить основные и производные структурные свойства алгоритмов. Определить термин «томография алгоритмов».

4.2. Пояснить проблематику анализа характеристик алгоритмов.

4.3. Пояснить проблемы оценки минимального времени выполнения программной нагрузки на МВС.

4.4. Пояснить необходимость поиска максимального распараллеливания алгоритмов.

4.5. Перечислить и пояснить основные факторы, влияющие на время выполнения программной нагрузки.

4.6. Дать общее смысловое определение активной модели.

4.7. Перечислить формы структурно-графических представлений алгоритмов.

4.8. Зачем нужны операции свертки? Привести примеры фрагментов алгоритмов для операций свертки.

4.9. Пояснить основные задачи редактора архитектуры МВС.

4.10. Зачем нужна модель окружающей системы?

4.11. Определить основные функции модулей имитаторов для построения моделей окружающих систем.

5.1. Определить условия взаимодействия встроенной и окружающей систем.

5.2. Дать определение функционального графа потока данных.

5.3. Изложить методику разбиения графа потока данных на процессы.

5.4. Раскрыть содержание анализа возможности использования однопроцессорной ВС.

5.5. Изложить методику преобразования графа потока данных в ярусно-параллельную форму.

5.6. Раскрыть содержание анализа многопроцессорного варианта ВС.

5.7. Изложить известные подходы к оценке времени выполнения фрагментов.

5.8. Пояснить задачу выбора локальной сети. Исходные данные и формулировка задачи.

6.1. Привести критерии решения задачи размещения модулей, программ и данных.

6.2. Записать постановку задачи размещения модулей, программ и данных.

6.3. Изложить эвристический алгоритм решения задачи размещения модулей, программ и данных.

6.4. Дать оптимизационную постановку задачи размещения модулей, программ и данных.

6.5. Изложить алгоритм управления моделированием.

6.6. Определить содержание временной диаграммы и методики ее анализа.

6.7. Определить понятие предпочтительного варианта архитектуры МВС.

6.8. Изложить методику выбора предпочтительного варианта архитектуры МВС.

Контрольная проверка №3 (гл. 7)

7.1. Что обусловило необходимость введения понятия РВ-процессов?

7.2. Назвать недостатки известных моделей взаимодействия процессов.

7.3. Дать формальное определение РВ-процесса.

7.4. Перечислить условия поступления входных данных.

7.5. Определить варианты обновления выходных данных.

7.6. Дать определение видов приоритетов.

7.7. Раскрыть содержание взаимодействия РВ-процессов.

7.8. Почему возникает потребность во взаимном контроле числа запусков взаимодействующих процессов?

7.9. Пояснить смысл взаимодействия процессов по условиям запуска.

7.10. Перечислить варианты взаимодействия процессов по условиям запуска.

7.11. Перечислить и дать определения взаимодействий по условиям передачи данных.

7.12. Раскрыть суть вариантов соответствия одноканальных взаимодействий процессов.

7.13. Дать определение канальной функции.

7.14. Пояснить схему отношений основных параметров для определения канальных функций.

7.15. Изложить алгоритм построения канальной функции.

7.16. Дать определение ГПД-программы.

7.17. Раскрыть состав команды виртуальной машины (паспорта модуля).

7.18. Пояснить основные функции операционной системы виртуальной машины.

7.19. Дать постановку задачи планирования использования ресурсов МВС.

7.20. Привести формализованную постановку задачи планирования использования ресурсов как задачи разрезания графов.

7.21. Дать характеристику известных алгоритмов решения задачи разрезания графов.

7.22. Изложить методику постановки задачи разрезания графов через задачу покрытия.

7.23. Изложить методику нахождения рациональных путей передачи данных в МВС.

7.24. Перечислить и пояснить функции вторичного потока.

7.25. Перечислить и пояснить операции подготовки к моделированию.

7.26. Изложить методику организации моделирования.

7.27. Пояснить основные результаты моделирования.

3. Перечень вопросов промежуточной аттестации (вопросы к зачёту/экзамену)
	Экзаменационный билет
	[image: image14.png]


[image: image1.png]WUE .
\,\‘Exﬂ CKigy,
<

& N
o) )
“YrEcicat o





	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 1

по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)

1. Дать определение встроенных и окружающих систем, их роли в общей технической системе и условий функционирования. Пояснить основные принципы организации взаимосвязи встроенной и окружающей систем.
2. Перечислить и дать содержательную характеристику критериям решения задачи распределения операций, массивов и программ. Перечислить совокупность переменных в задаче распределения.
3. Дать понятие активных моделей как воплощения третьего принципа технологии модульного проектирования
4. Пояснить проблемы оценки минимального времени выполнения программной нагрузки на МВС. Пояснить необходимость поиска максимального распараллеливания алгоритмов.

5. Предложить пример и на нем изложить методику построения графа передач данных.

6. Определить содержание временной диаграммы и методики ее анализа.

7. Раскрыть состав команды виртуальной машины (паспорта модуля). Пояснить основные функции операционной системы виртуальной машины.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 2

по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

     (ИК, 3-й курс)
1. Сопоставить функциональную и топологическую децентрализацию при построении СРВ.

2. Перечислить и дать пояснения ограничений в задаче распределения операций, массивов и программ.

3. Перечислить и дать определения частных моделей.

4. Перечислить и пояснить основные факторы, влияющие на время выполнения программной нагрузки.

5. Построить матрицу наличия конфликтов (исходные данные взять произвольно).
6. Определить понятие предпочтительного варианта архитектуры МВС.
7. Дать постановку задачи планирования использования ресурсов МВС. Привести формализованную постановку задачи планирования использования ресурсов как задачи разрезания графов.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 3

по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Раскрыть свойство параллельности в функционировании СРВ и его использование при проектировании.
2. Раскрыть связь между числом станций, вариантом распределения операций массивов и программ и временем выполнения ПФ.

3. Определить состав компонентов активной модели.

4. Дать общее смысловое определение активной модели.

5. Построить диаграмму совмещения параллельных передач данных (исходные данные взять произвольно).

6. Изложить методику выбора предпочтительного варианта архитектуры МВС.

7. Что обусловило необходимость введения понятия РВ-процессов? Назвать  недостатки  известных  моделей  взаимодействия  процессов.

Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 4
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Перечислить основные свойства СРВ как объекта проектирования и дать их характеристику.

2. Дать определение ярусно-параллельной формы представления функционального графа.
3. Раскрыть существо различий между моделированием на основе активных моделей и традиционным подходом к имитационному моделированию.

4. Перечислить основные требования к моделям программной нагрузки.

5. Предложить пример и на нем изложить методику построения графа передач данных.

6. Привести критерии решения задачи размещения модулей, программ и данных.

Дать формальное определение РВ-процесса. Перечислить условия поступления входных данных. Определить варианты обновления выходных данных. Дать определение видов приоритетов.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 5
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Обосновать необходимость эволюционного подхода при проектировании СРВ. Пояснить понятие маршрута эволюции модели.

2. Дать определение понятия доминирования вершин в графе 
[image: image6.wmf]¢

L

 и раскрыть методику построения матрицы доминирования.

3. Раскрыть содержание и показать взаимосвязь основных этапов модульной технологии проектирования.

4. Зачем нужна модель окружающей системы? Определить основные функции модулей имитаторов для построения моделей окружающих систем.

5. Определить условия взаимодействия встроенной и окружающей систем. Дать определение функционального графа потока данных.

6. Записать постановку задачи размещения модулей, программ и данных.

Раскрыть содержание взаимодействия РВ-процессов. Почему возникает потребность во взаимном контроле числа запусков взаимодействующих процессов?
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 6
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Дать определение типовых станций и прикладных функций, которые должна выполнять СРВ. Привести примеры прикладных функций. Периодические и непериодические прикладные функции.

2. Дать определение матрицы парной несовместимости КИ. Пояснить выражение для определения элементов матрицы парной несовместимости.

3. Пояснить основное назначение этапа моделирования на функциональном уровне.

4. Дать постановку задачи распределения терминальных точек одного вида по станциям.

5. Изложить методику разбиения графа потока данных на процессы. Раскрыть содержание анализа возможности использования однопроцессорной ВС.

6. Изложить эвристический алгоритм решения задачи размещения модулей, программ и данных.

Пояснить смысл взаимодействия процессов по условиям запуска. Перечислить варианты взаимодействия процессов по условиям запуска.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 7
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Какие задачи следует решить при проектировании СРВ на базе типовых станций?

2. Раскрыть содержание методики оптимизации совмещения КИ.

3. Пояснить принципы дискретности и графовой формы представления моделей как основы технологии модульного проектирования.

4. Записать постановку задачи определения числа станций как задачи покрытия.

5. Изложить методику преобразования графа потока данных в ярусно-параллельную форму. Раскрыть содержание анализа многопроцессорного варианта ВС.

6. Дать оптимизационную постановку задачи размещения модулей, программ и данных.

Перечислить и дать определения взаимодействий по условиям передачи данных. Раскрыть суть вариантов соответствия одноканальных взаимодействий процессов.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 8
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Пояснить три уровня показателей функционирования СРВ, используемых при поиске решений задач проектирования.

2. Раскрыть суть постановки задачи определения числа станций как задачи линейного математического программирования.

3. Дать определение ГПД как одной из форм структурно-графических представлений алгоритмов.

4. Записать постановку задачи распределения точек по заданному числу станций.

5. Пояснить задачу выбора локальной сети. Исходные данные и формулировка задачи.

6. Изложить алгоритм управления моделированием.

7. Дать определение канальной функции. Пояснить схему отношений основных параметров для определения канальных функций.

Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 9
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Дать определение типовых станций и прикладных функций, которые должна выполнять СРВ. Привести примеры прикладных функций. Периодические и непериодические прикладные функции.

2. Раскрыть суть постановки задачи определения числа станций как задачи линейного математического программирования.

3. Дать определение ГПД как одной из форм структурно-графических представлений алгоритмов.

4. Перечислить основные требования к моделям программной нагрузки.
5. Пояснить задачу выбора локальной сети. Исходные данные и формулировка задачи.

6. Изложить алгоритм управления моделированием.

Раскрыть состав команды виртуальной машины (паспорта модуля). Пояснить основные функции операционной системы виртуальной машины.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 10
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Дать определение встроенных и окружающих систем, их роли в общей технической системе и условий функционирования. Пояснить основные принципы организации взаимосвязи встроенной и окружающей систем.
2. Перечислить и дать содержательную характеристику критериям решения задачи распределения операций, массивов и программ. Перечислить совокупность переменных в задаче распределения.
3. Пояснить принципы дискретности и графовой формы представления моделей как основы технологии модульного проектирования.

4. Пояснить проблемы оценки минимального времени выполнения программной нагрузки на МВС. Пояснить необходимость поиска максимального распараллеливания алгоритмов.

5. Предложить пример и на нем изложить методику построения графа передач данных.

6. Определить содержание временной диаграммы и методики ее анализа.

7. Раскрыть состав команды виртуальной машины (паспорта модуля). Пояснить основные функции операционной системы виртуальной машины.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 11
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Обосновать необходимость эволюционного подхода при проектировании СРВ. Пояснить понятие маршрута эволюции модели.

2. Перечислить и дать пояснения ограничений в задаче распределения операций, массивов и программ.
3. Раскрыть содержание и показать взаимосвязь основных этапов модульной технологии проектирования.

4. Зачем нужна модель окружающей системы? Определить основные функции модулей имитаторов для построения моделей окружающих систем.

5. Изложить методику разбиения графа потока данных на процессы. Раскрыть содержание анализа возможности использования однопроцессорной ВС.
6. Записать постановку задачи размещения модулей, программ и данных.

Раскрыть содержание взаимодействия РВ-процессов. Почему возникает потребность во взаимном контроле числа запусков взаимодействующих процессов?
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
	Экзаменационный билет
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	Утверждаю: декан факультета АВТ

С.А. Гайворонский


БИЛЕТ № 12
по дисциплине 

«Проектирование распределенных инфокоммуникационных систем»

(ИК, 3-й курс)
1. Какие задачи следует решить при проектировании СРВ на базе типовых станций?

2. Раскрыть суть постановки задачи определения числа станций как задачи линейного математического программирования.

3. Пояснить принципы дискретности и графовой формы представления моделей как основы технологии модульного проектирования.

4. Записать постановку задачи определения числа станций как задачи покрытия.

5. Изложить методику преобразования графа потока данных в ярусно-параллельную форму. Раскрыть содержание анализа многопроцессорного варианта ВС.

6. Дать оптимизационную постановку задачи размещения модулей, программ и данных.

Изложить методику выбора предпочтительного варианта архитектуры МВС.
Составил: доцент каф. Информатики и проектирования систем АВТФ     А.В. Погребной

Зав. каф. ИПС
                                                                               М.А. Сонькин
4. Перечень заданий, задач, проблем

	Разд.№
	Задание
	Задача
	Проблема

	1.
	Определить количество станций необходимых для выполнения  программной нагрузки
	Определение числа станций.
	Загрузка процессоров станций.

	2.
	Определение числа станций необходимых для подключения всех терминальных точек 
	Записать задачу покрытия.
	Задача покрытия. 

	3.
	Построить ГПД
	Определение программной нагрузки.
	Функционирование системы в динамике.

	4.
	Выделение РВ-процессов
	Определение времен РВ-процессов
	Функционирование системы в динамике.

	5. 
	Размещение станций на топологическом поле
	Решение задачи транспортного типа
	Получение ЛК-разбиений

	6.
	Построение графа передач данных
	Определение объемов передач данных в сети

	Построение сети ВС.


	7.
	Построение матрицы конфликтов

	Определение конфликтов в сети

	Построение сети ВС.

	8.
	Определение числа магистралей сети для передач данных
	Выбор топологии сети
	Построение сети ВС.

	9.
	Построение диаграммы передач данных
	Графическое представление передач данных
	Построение сети ВС.

	10.
	Распределение ресурсов по станциям
	Определение загрузки станций в РВ.

	Моделирование системы в динамике.


5. Задание на курсовой проект

«Проектирование системы реального времени» (по вариантам)

	
	Типы точек топологического поля
	Типы точек в станциях

	
	1
	2
	3
	4
	5
	1
	2
	3
	4
	5

	1
	8
	0
	10
	4
	8
	0
	3
	2
	1
	0

	2
	7
	4
	5
	9
	5
	2
	0
	2
	0
	2

	3
	0
	15
	4
	3
	8
	4
	0
	1
	1
	0

	4
	8
	9
	6
	7
	0
	2
	0
	0
	4
	0

	5
	6
	2
	11
	0
	11
	1
	0
	1
	3
	1

	6
	8
	5
	1
	13
	3
	0
	2
	1
	0
	3

	7
	8
	9
	7
	6
	0
	0
	4
	0
	1
	1

	8
	8
	0
	4
	14
	4
	1
	0
	3
	0
	2

	9
	3
	12
	3
	4
	8
	3
	1
	0
	1
	1

	10
	11
	0
	9
	5
	5
	0
	3
	1
	2
	0

	11
	7
	0
	11
	4
	8

	12
	8
	10
	0
	8
	4

	13
	0
	14
	6
	3
	7

	14
	2
	7
	5
	8
	8

	15
	15
	2
	5
	4
	4

	16
	3
	8
	5
	4
	10

	17
	6
	6
	6
	0
	2

	18
	12
	4
	6
	5
	3

	19
	10
	6
	7
	5
	2

	20
	6
	13
	2
	5
	4

	21
	2
	9
	6
	11
	2

	22
	5
	4
	9
	0
	12

	23
	10
	4
	4
	9
	3

	24
	6
	2
	7
	8
	7

	25
	6
	4
	4
	12
	4

	26
	0
	15
	3
	4
	8

	27
	9
	3
	6
	10
	2

	28
	8
	10
	2
	4
	6

	29
	6
	5
	5
	8
	6

	30
	4
	7
	8
	1
	10


6. Перечень тематик отсроченного контроля 

ФЭПО, олимпиады, конкурсы студенческих работ:
· Участие в Интернет-олимпиадах;

· Участие в конкурсах студенческих научных работ;

· Участие в студенческих конференциях.

7. Методическое оснащение

Методические материалы, определяющие процедуру проведения контролирующих мероприятий, рекомендации по подготовке к ним, критерии, условия оценивания и др.:

а) основная литература: 

1. Погребной В.К. Автоматизированное проектирование распределенных систем реального времени. Учебное пособие. Томск. Изд-во ТПУ.-2010. 326 с.

2. Основы автоматизированного проектирования: учебник / Е. М. Кудрявцев. — Москва: Академия, 2011. — 296 с.

3. Конюх, В. Л. Проектирование автоматизированных систем производства : учебное пособие / В. Л. Конюх. — Москва: Курс Инфра-М, 2014. — 310 с.

4. Федоренко, И. Я. Проектирование технических устройств и систем: принципы, методы, процедуры: учебное пособие / И. Я. Федоренко, А. А. Смышляев. — Москва: Инфра-М Форум, 2014. — 320 с.
б) дополнительная литература: 

1. Проектирование технологических систем : учебное пособие / Т. А. Аскалонова [и др.]; под ред. Е. Ю. Татаркина. — Старый Оскол: ТНТ, 2014. — 412 с.
2. Иванов, А. А. Проектирование систем автоматизированного машиностроения: учебник / А. А. Иванов. — Москва: Инфра-М Форум, 2014. — 320 с.

3. Исаев, Г. Н. Проектирование информационных систем : учебное пособие / Г. Н. Исаев. — Москва: Омега-Л, 2013. — 424 с.

4. Коваленко, В. В. Проектирование информационных систем : учебное пособие для вузов / В. В. Коваленко. — Москва: Форум, 2012. — 319 с.
8. Примеры оценённых работ
Примеры оценённых (на «отлично», на «хорошо», на «удовлетворительно») работ для каждого используемого метода оценивания приложены в печатном виде.
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