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y′ =
1 − 2x

y2
, y(0) = 1.

�� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 3yIV − 5y′′′ − 15y′′ + 4y′ + 12y = 0.
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��������	 �$ $������� � �����
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������
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������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = ln(5 − 2x − 2y),

ẏ = exy − 1.

��&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���
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��� ��������
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 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ + 2ẋ + x − 2x2 + 1 = 0.

��(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = 4y + ax

√
x2 + y2,

ẏ = −4x + ay
√

x2 + y2.

��*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = y,

ẏ = −2x3.

��+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −2y − x3,

ẏ = x − y3.
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 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ =
y′

x
ln

y′

x
, y(1) = −2, y′(1) = 1.

 � � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 2yIV + 14y′′′ + 36y′′ + 23y′ + 68y = 0.

 �!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = sh(y − x2 − x),

ẏ = 3x − x2 − y.

 �&� "���� �
�
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���	 %��
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�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ − 4ẋ + 2x2 − x − 3 = 0.

 �(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
� ��
��
��� ��� �������{
ẋ = y + ax(x2 + y2 − 2),

ẏ = −x + ay(x2 + y2 − 2).

 �*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = −x,

ẏ = y3.

 �+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = y − 2x3,

ẏ = −2x − y3.
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�����

y′ = (1 + y) ctg x, y(π/6) = 0.

!� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 5yIV + 15y′′′ + 48y′′ + 44y′ + 74y = 0.

!�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = 2x + y2 − 1,

ẏ = sin x − y2 + 1.

!�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
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�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ − (1 + ẋ)2 + x5 = 0.

!�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = y + ax(x2 + y2),

ẏ = −x + ay(x2 + y2).

!�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = 2(x − y2),

ẏ = y(x − y2).

!�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −x − y2,

ẏ = xy − x2y.
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 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ = y′ + x, y(0) = 0, y′(0) = 0.

&� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 3yIV + 10y′′′ + 22y′′ + 23y′ + 12y = 0.

&�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
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� ������� � 
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��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = ln(x + y),

ẏ = x3 + y3 − 1.

&�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
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 ��������� � 
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��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ − e2ẋ − x3 = 0.

&�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
� ��
��
��� ��� �������{
ẋ = −2y + ax(

√
x2 + y2 − 1)(2 − √

x2 + y2),

ẏ = 2x + ay(
√

x2 + y2 − 1)(2 − √
x2 + y2).

&�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = −2xy(x2 + y2),

ẏ = x2 + y2.

&�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −xy2,

ẏ = −y − 2x2y.
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 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′ =
y

x
ln

y

x
, y(1) = e2.

(� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 4yIV + 16y′′′ + 25y′′ + 13y′ + 9y = 0.

(�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = 3x2 − xy + 2,

ẏ = x2 − x − 2.

(�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

2ẍ + 5 sin ẋ +
√

1 + 4x − 1 = 0.

(�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = −2y + ax

√
x2 + y2,

ẏ = 2x + ay
√

x2 + y2.

(�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = xy,

ẏ = x2 + y2.

(�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −xy2,

ẏ = −4xy2 − 2y3.
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������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ =
2(y′)2

y − 1
, y(−1) = 0, y′(−1) = −0.5.

*� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 4yIV + 9y′′′ + 16y′′ + 19y′ + 13y = 0.

*�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = x2 + x + 2y2 − 2,

ẏ = x + y2.

*�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ − arcsin(x − 2ẋ) + 7 ln(1 − x) = 0.

*�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
� ��
��
��� ��� �������{
ẋ = 2y + ax(1 − √

x2 + y2)(2 − √
x2 + y2),

ẏ = −2x + ay(1 − √
x2 + y2)(2 − √

x2 + y2).

*�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = x(y − x2),

ẏ = y(y − x2).

*�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = x − y2,

ẏ = xy + y3.
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 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′ =
y

x
+

√
1 +

y

x
, y(1) = 0.

+� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 3yIV + 6y′′′ + 7y′′ + 4y′ + 4y = 0.

+�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = y2 − y − 2,

ẏ = −xy − 3y2 − 2.

+�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ − arcsin(x − 2ẋ) + 7 ln(1 − x) = 0.

+�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = −y(x2 + y2 + a2),

ẏ = x(x2 + y2 + a2).

+�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = xey,

ẏ = yey.

+�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = 2y + x3,

ẏ = −x + y3.
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 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ =
y′

x
ln

y′

x
, y(−1) = −2, y′(−1) = −1.

/� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 2yIV + 5y′′′ + 6y′′ + 5y′ + 2y = 0.

/�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = ex2−y − e2x,

ẏ = −x − 2y − y2.

/�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ cos ẋ − 4 tg ẋ
√

1 − sin x + 3x = 0.

/�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
� ��
��
��� ��� �������


ẋ = −ay + x
√

x2 + y2 sin π√
x2+y2

,

ẏ = ax + y
√

x2 + y2 sin π√
x2+y2

.

/�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = 2xy,

ẏ = x + 2y2.

/�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −y + 2x3,

ẏ = 2x + y3.
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����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′ = xe−x2 − 2xy, y(0) = 3.

0� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yV + 2yIV + 4y′′′ + 6y′′ + 5y′ + 4y = 0.

0�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = 2x − y − x2,

ẏ =
√

1 + 4y − √
1 + 2x + 2y2.

0�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ − e3x−4ẋ + 2 ln(1 − x) + 1 = 0.

0�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = −y(x2 + y2 − a),

ẏ = x(x2 + y2 − a).

0�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = 3x2 − y4,

ẏ = xy.

0�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −4x2y − 2x3,

ẏ = −x2y.



����������	�
� ������� ������ � �1

�1��� �
�	����	 
����������� ���
����
��� �
 �����
��� �������	� ���
����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ =
(y′)2

y
, y(0) = 1, y′(0) = −1.

�1� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yIV + 3, 1y′′′ + 5, 2y′′ + 9, 8y′ + 5, 8y = 0.

�1�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
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ẋ = 1 − 2x − y2,

ẏ = e−4x − 1.
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ẍ + tg(2x + 6ẋ) − 3 ln(1 − x) = 0.

�1�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
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ẋ = [−y + ax(x2 + y2 − 1)](x2 + y2 − 1),

ẏ = [x + ay(x2 + y2 − 1)](x2 + y2 − 1).
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ẋ = y2 + 2xy − x2,

ẏ = x2 + 2xy − y2.
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ẋ = x + 2xy2,

ẏ = −2y + 4x2y.
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y′ =
2xy

1 + x2
+ x2 + 1, y(−1) = 2.
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��	 �����
� ������� ���������

yIV + 3y′′′ + 26y′′ + 74y′ + 85y = 0.
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ẋ = −3 + 2x + y,

ẏ = arctg(xy).
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ẍ + x5[1 + ln(1 + 2ẋ)] = (1 + 2ẋ)2.
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#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = y − axy2,

ẏ = −x + ax2y.
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ẋ =

√
x,

ẏ =
√

y.
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ẋ = −y − 1

2
x − 1

4
x3,

ẏ = x − 1
2
y − 1

4
y3.
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y′′ =
ln y + 1

ln y − 1

(y′)2

y
, y(0) = e−1, y′(0) =

2

e
.
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yIV + 13y′′′ + 16y′′ + 55y′ + 76y = 0.

� �!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = x2 − y,

ẏ = ln(3x2 − 1) − ln 2.
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ẍ + 2eẋ − x3 cos ẋ = 3.
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ẋ = 2y + ax
√

x2 + y2 sin2 π√
x2+y2

,

ẏ = −2x + ay
√

x2 + y2 sin2 π√
x2+y2

.
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ẋ = 2y,

ẏ = 3x2.
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ẋ = y + x3,

ẏ = −x + y3.
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y′ = 1 +
2x − 1

x2
y, y(1) = 1 + e.
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yIV + 8y′′′ + 14y′′ + 36y′ + 45y = 0.
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ẋ = x3y + y2,

ẏ = ln(x3 + y) − 3y.
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ẍ + (2 + ẋ)2 arctg ẋ + x3 = 1.
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#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = −y + axy2,

ẏ = x + ax2y.
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ẋ = xy,

ẏ = x + y2.
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ẋ = y + x2y2 − 1

4
x5,

ẏ = −2x − x3y − 1
2
y3.
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y′′ =
(y′)2

y
, y(0) = 1, y′(0) = 1.
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yIV + 2y′′′ + 6y′′ + 5y′ + 6y = 0.
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ẋ = 3xy,

ẏ = e−4xy − x.
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ẍ = 5 arctg(x − 1) + 4eẋ sin ẋ.
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ẋ = [y + ax(x2 + y2 − 2)](x2 + y2 − 2),

ẏ = [−x + ay(x2 + y2 − 2)](x2 + y2 − 2).
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ẋ = xy2,

ẏ = x2 + y3.
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ẋ = −x,

ẏ = −y.
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y′ = y2 ln x

x
− y

x
, y(1) = 1.
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yIV + 2y′′′ + 3y′′ + 7y′ + 2y = 0.
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ẋ = y(x − 2y − 6),

ẏ = ln(x − 2y).
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ẍ = (3ẋ − 2x)eẋ2

.
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�
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#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = −ay + x(x2 + y2),

ẏ = ax + y(x2 + y2).
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ẋ = x2,

ẏ = y2 − 2xy.
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ẋ = x + x3,

ẏ = −y − y3.
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y′′ =
y′ − x(y′)2

x + 1
, y(1) =

π

2
, y′(1) = 2.
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yIV + 2y′′′ + 4y′′ + 3y′ + 2y = 0.
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ẋ = 5x − 8y + 3,

ẏ = ln x
y
.
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ẍ + (4ẋ + 3x)ex2

= 0.
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ẋ = −ay + x(x2 + y2 − 2),

ẏ = ax + y(x2 + y2 − 2).
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ẋ = x,

ẏ = y − y2.
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ẋ = xy4 − 2x3 − y,

ẏ = 2x2y3 − y7 + 2x.
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y′ =
2y

x
− y2

x2
, y(2) = 1.
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yV + 7yIV + 33y′′′ + 88y′′ + 122y′ + 60y = 0.
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ẋ = arcsin(x2 − 2x − y),

ẏ = ln
(
1 − x + 1

3
x2

)
.
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ẍ − (ẋ + 4x)3 + 2ẋ + 1 = 0.
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#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = 2y + ax(x2 + y2)2,

ẏ = −2x + ay(x2 + y2)2.
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ẋ = sin x,

ẏ = y cos x.
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ẋ = −2x − 3y,

ẏ = x − y.
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y′′ =
1 − (y′)2

y
, y(2) = −1, y′(2) = 0.
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yV + 3yIV − 5y′′′ − 15y′′ + 4y′ + 12y = 0.
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ẋ = e− sh(x+y) − 1,

ẏ = 2xy + x − y.
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ẍ − ẋ − x[arctg(4ẋ) − 2] = 1.
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ẋ = −ay + x(

√
x2 + y2 − 1),

ẏ = ax + y(
√

x2 + y2 − 1).
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ẋ = x + 1,

ẏ = −xy.

�/�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = x5 + y5,

ẏ = x3 − y5.
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y′ =
y

x
ln

y

x
, y(1) = 1.
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yIV + 11y′′′ + 41y′′ + 61y′ + 30y = 0.
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ẋ = arctg(x2 − x + y),

ẏ = ln(1 + x2 + 3x − y).
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������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

3ẍ + 3(x − 3) sin(2ẋ) − 5x3 + 5 = 0.

�0�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = −3y + ax(x2 + y2)2,

ẏ = 3x + ay(x2 + y2)2.

�0�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = y2,

ẏ = −xy.

�0�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = xy − x3 + y,

ẏ = x4 − x2y − x3.
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 1��� �
�	����	 
����������� ���
����
��� �
 �����
��� �������	� ���
����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ = −(y′)2

2y
, y(5) = 3, y′(5) = 2.

 1� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yIV + 7y′′′ + 19y′′ + 23y′ + 10y = 0.

 1�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = ex − y − 1,

ẏ = x + ln(1 + y).

 1�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ + 4ẋ − ln

(
ẋ − 2x +

5

3

)
= 0.

 1�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
� ��
��
��� ��� �������{
ẋ = −y + ax(

√
x2 + y2 − 1)2,

ẏ = x + ay(
√

x2 + y2 − 1)2.

 1�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = y2,

ẏ = xy.

 1�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = x3 + 2xy2,

ẏ = x2y.
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 ���� �
�	����	 
����������� ���
����
��� �
 �����
��� �������	� ���
����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′ =
1 − 2x

y2
, y(0) = 1.

 �� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yIV + 5y′′′ + 18y′′ + 34y′ + 20y = 0.

 ��!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = sh y,

ẏ = ex − 1.

 ��&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ + ln(1 − 2ẋ) + 2 arctg x = 0.

 ��(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = 4y + ax

√
x2 + y2,

ẏ = −4x + ay
√

x2 + y2.

 ��*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = y,

ẏ = −2x3.

 ��+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −2y − x(x − y)2,

ẏ = 3x − 3
2
y(x − y)2.
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  ��� �
�	����	 
����������� ���
����
��� �
 �����
��� �������	� ���
����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ =
y′

x
ln

y′

x
, y(1) = −2, y′(1) = 1.

  � � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

y′′′ − 3y′′ + 12y′ − 10y = 0.

  �!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = ln(1 + x + 4y),

ẏ = arcsin
(
x + y − 1

4
x2

)
.

  �&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ + 5
√

5x + 5ẋ + cos ẋ = 0.

  �(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
� ��
��
��� ��� �������{
ẋ = y + ax(x2 + y2 − 2),

ẏ = −x + ay(x2 + y2 − 2).

  �*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = −x,

ẏ = y3.

  �+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −2y − x3,

ẏ = x − y3.
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 !��� �
�	����	 
����������� ���
����
��� �
 �����
��� �������	� ���
����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′ = (1 + y) ctg x, y(π/6) = 0.

 !� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yIV + 7y′′′ + 17y′′ + 17y′ + 6y = 0.

 !�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = sh(x − y),

ẏ = ex+y+2xy − 1.

 !�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ = 3 arcsin ẋ − 2 ln
1 + x

3 − x
.

 !�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = y + ax(x2 + y2),

ẏ = −x + ay(x2 + y2).

 !�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = 2(x − y2),

ẏ = y(x − y2).

 !�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = y − 2x3,

ẏ = −2x − y3.
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 &��� �
�	����	 
����������� ���
����
��� �
 �����
��� �������	� ���
����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′′ = y′ + x, y(0) = 0, y′(0) = 0.

 &� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

yIV − 2y′′′ + y′′ + 2y′ − 2y = 0.

 &�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = e−x+4y,

ẏ = arctg
(
4x − y − 5

4
x2

)
.

 &�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ + 3ẋ − 4x + 2x2 = 0.

 &�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� �� ���� %��
�
� ��
��
��� ��� �������{
ẋ = −2y + ax(

√
x2 + y2 − 1)(2 − √

x2 + y2),

ẏ = 2x + ay(
√

x2 + y2 − 1)(2 − √
x2 + y2).

 &�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = −2xy(x2 + y2),

ẏ = x2 + y2.

 &�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −x − y2,

ẏ = xy − x2y.
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 (��� �
�	����	 
����������� ���
����
��� �
 �����
��� �������	� ���
����
 ��

������� ����
�
 ��������� � ���������� �����	���� ���
�����

y′ =
y

x
ln

y

x
, y(1) = e2.

 (� � ������
���	 �� ���
����
��	 �����
� ������� ���������

y′′′ + 5y′′ + 9y′ + 5y = 0.

 (�!� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
� ������� � 
������
��� �
�
#���� ����
�����

��� ������� {
ẋ = 2π + arcsin(y2 + 8 + sin x) + x,

ẏ = 2y + 4 − 3 sin x.

 (�&� "���� �
�
#���� ����
������ 
��������	 �$ $������� � �����
���	 %��
���

������
��� ��������
����
�
 ��������� � 
������
��� �
�
#���� ����
��'

��� ��� ���������

ẍ − 5ẋ − 6x + 3x2 = 0.

 (�(� ������
���	 ��� ���$ ��������$ ��)�������
�
 ��������� a �
������� %�'

�
��$ ������
��� � 
������
��� �
�
#���� ����
����� (0, 0) ��� �������{
ẋ = −2y + ax

√
x2 + y2,

ẏ = 2x + ay
√

x2 + y2.

 (�*� "� %��
�
� ��
��
��� �����
���	 �$���������� %��
��� ������
��� �����'

�� {
ẋ = xy,

ẏ = x2 + y2.

 (�+� ������
���	 ���
����
��	 �����
�
 ������� ���
�
��
� �������� �
���
��

%���,�- �����
�� � �������� ��
���� �����
�� ��� .������{
ẋ = −xy2,

ẏ = −y − 2x2y.
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