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Вычисление площадей в декартовой системе координат
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Вычисление площадей в полярной системе координат

O

A ()

B ()



Mk

Mk-1



Sk

kkkS   )(
2
1 2

 




2

1

)(
2
1

2
1lim 2

1

2

0






 dS
n

k
kk (6)





Вычисление длин дуг кривых в декартовых координатах.
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длина дуги кривой, заданной параметрически.
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Вычисление объема по известному параллельному сечению
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Объем тела вращения
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Построение графиков функций, заданных
параметрически

Построить кривую, заданную уравнением x=a·cos(t), в I четверти

Подготовим таблицу значений x и y
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В параметрической форме
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В параметрической форме
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Построение графиков функций в полярной системе
координат

Построить кривую, заданную уравнением  = sin
Подготовим таблицу значений  и 
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В полярной системе координат
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В полярной системе координат

Кардиоиды )sin1()cos1(   aa

O

Розы  2sin2cos aa 

O2a

2a

)sin1()cos1(   aa




  ae 

В полярной системе координат
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