
Оптимизация контуров регулирования асинхронного
частотно-регулируемого электропривода
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Рис. 1. Структурная схема контура тока
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Рис. 2. Структурная схема контура потокосцепления с ПИ-регулятором
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Рис. 3. Структурная схема контура скорости с П-регулятором
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Рис. 4. Структурная схема контура скорости с ПИ-регулятором
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Рис. 5. Структурная схема линеаризованной непрерывной САУ частотно-регулируемого асинхронного электропривода
при векторном управлении и двухзонном регулировании скорости
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Таблица 1

Передаточные функции по управлению контуров регулирования
системы векторного управления асинхронного частотно-регулируемого

электропривода
Контур Полные передаточные функции разомкнутого

и замкнутого контура

Тока
ПИ-РТ
с
фильтром
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Таблица 2

Ожидаемые показатели качества работы по управлению контуров регулирования системы векторного управления
асинхронного частотно-регулируемого электропривода

Контур скорости с инерционной обратной связьКонтур тока с инерционной
обратной связью и
ПИ-регулятором

(с фильтром на входе)

Контур потокосцепления с
инерционной обратной связью П-РС ПИ-РС (с фильтрами на входе)
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Примечания к табл.1 и 2: 1 – товх2ф µ= ТТ ; 2 – сомф.вх2 ТТ = , сэф.вх2 µ⋅⋅= ТabТ cc .
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