РУБЕЖНЫЙ (ПРОМЕЖУТОЧНЫЙ) КОНТРОЛЬ
Темы контрольных работ
КТ1: Особенности ЦСУ. Математический аппарат создания ЦСУ.

КТ2: Цифровые параметрические регуляторы.

КТ3: Цифровые компенсационные регуляторы. 
1. Вопросы текущего контроля по 1 контрольной работе 

1. Развитие управляющей вычислительной техники и возможностей реализации ЦСУ разного уровня. 

2. Представление сигналов в цифровом виде. 

3. Эффекты, возникающие при квантовании сигналов по уровню и времени. 

4. Свойства Z – преобразования. 

5. Типы экстраполяторов и их особенности. 

6. Дискретные передаточные функции компьютерного моделирования ЦСУ.  

7. Устойчивость ЦСУ, компенсация полюсов и нулей. 

8. Влияние недокомпенсации.

2. Вопросы текущего контроля  по 2 контрольной работе

1. Типы параметрически оптимизируемых регуляторов. 

2. Использование цифровых методов для непрерывных систем. 

3. Использование цифровых методов для стандартных регуляторов.

4. Использование цифровых методов для П регулятора в ЦСУ.

5. Использование цифровых методов для ПИ регулятора в ЦСУ.

6. Использование цифровых методов для ПИД регулятора в ЦСУ.

7. Использование метода цифровой параметрической оптимизации. 

3. Вопросы текущего контроля  по 3 контрольной работе

1. Типы компенсационных регуляторов. 

2. Метод динамической компенсации непрерывных систем. 

3. Цифровой метод динамической компенсации.

4. Регулятор Далина. 

5. Регулятор Острёма.

6. Регулятор Калмана.

7. Апериодический регулятор без запаздывания.

8. Апериодический регулятор повышенного порядка.

9. Апериодический регулятор с запаздыванием. 

10. Метод пространства состояний и его использование в ЦСУ.
