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	МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ

Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение высшего профессионального образования

«НАЦИОНАЛЬНЫЙ ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ ТОМСКИЙ  ПОЛИТЕХНИЧЕСКИЙ  УНИВЕРСИТЕТ»
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Утверждаю

Зав каф. ТМС ЮТИ ТПУ

____________Моховиков А.А..

«_____»____________2014г.

календарный рейтинг-план  дисциплины 
	ОЦЕНКИ
	КАЛЕНДАРНЫЙ РЕЙТИНГ-ПЛАН по дисциплине
	Лекции
	28 час.ов

	«Отлично»
	А+
	96  – 100 баллов
	«ТЕОРЕТИЧЕСКАЯ  МЕХАНИКА»
	Практ. занятия
	64  часаf.

	
	А
	90  – 95 баллов
	для студентов групп 10А31,10А32 
	Лаб. занятия
	

	«Хорошо»
	В+
	80  –   89 баллов
	Направление 150700 «Машиностроение»
	Всего  ауд. работа
	92  часа.

	
	В
	70  – 79 баллов
	
	СРС
	54 часа.

	«Удовл.»
	С+
	65  –  69 баллов
	
	ИТОГО
	144  часа.

4 кредитов

	
	С
	55  – 64 баллов
	Третий семестр (осенний) 2014/2015 учебного года
	Итог. контроль
	Экзамен

	Зачтено
	D
	больше или равно 55 баллов 
	Лектор:  Губайдулина  Р.Х..
	
	

	Неудовлетворительно / незачет
	F
	менее 55 баллов
	
	
	


Результаты обучения по дисциплине:

	РД1
	Знать основные понятия, принципы и законы механики, необходимые для изучения равновесия и движения механических систем.

	РД2
	Уметь определять закон движения, кинематические характеристики и динамические реакции  простейших конструкций и механизмов 

	РД3
	Владеть навыками решения задач механики, используя алгоритмы высшей математики и современных информационных технологий.

	РД4
	Применять методы и законы механики при проектировании и изготовлении изделий машиностроения.


	Оценивающие мероприятия
	Кол-во
	Баллы

	Выполнение индивид. ауд. работ
	7
	25

	Выполнение индивид. РГР
	3
	15

	Участие в олимпиаде 
	1
	4

	Контрольная работа
	2
	8

	
	
	

	Тест контроль
	2
	8

	                                                        Итого
	
	60


	Неделя
	Дата начала недели
	Результат обучения по дисциплине
	Вид учебной деятельности по разделам
	Кол-во часов
	Оценивающие мероприятия
	Кол-во баллов
	Технология проведения занятия (ДОТ)*
	Информационное обеспечение

	
	
	
	
	Ауд.
	Сам.
	Инд.ауд.работы 
	Индивид. РГР
	Контрольные работы
	Участие в олим.
	Выступ. на конф 
	Тест контр
	
	…
	
	
	Учебная

литература
	Интернет-ресурсы
	Видео-ресурсы

	1-4
	
	
	Раздел 1. Наименование раздела
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1
	01.09.14
	РД1

РД2


	Лекция 1. Тема лекции: Введение. Основные исторические этапы развития механики. Статика. Основные понятия и определения. Аксиомы статики. Связи и реакции связей. Типы опор балок и их реакции
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН 1,4
	ИР 4
	ВР 1

	
	
	
	Практическое занятие 1. Тема занятия: Виды связей и их реакции. Проекции силы на ось и на плоскость

Практическое занятие 2. Сложение сил Диагностический контроль.
	4
	1
	3
	
	
	
	
	
	
	
	3
	
	ОСН 1,4

ДОП 4
	
	

	
	
	
	СРС Элементы векторной алгебры. Диф. и интегральное исчисление. 
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	2
	08.09.14
	РД1

РД3

РД4
	Лекция 2. Тема лекции: Система сходящихся сил. Условия 

равновесия системы сходящихся сил. Теорема о равновесии трех непараллельных сил. Момент силы относительно центра.
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН 1,2
	ИР 1
	ВР 1

	
	
	
	Практическое занятие 3. Тема занятия: Система сходящихся сил.

Тема занятия: Момент силы относительно точки. Рычаг. Условие равновесия рычага.
	2


	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН 1,4

ДОП 4
	ИР 2
	ВР 2

	
	
	
	СРС Составление опорного конспекта лекций
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	 Ауд сам. работа :Момент силы относительно точки.
	
	1
	3
	
	
	
	
	
	
	
	3
	
	
	
	

	3
	15.09.14
	РД1

РД2


	Лекция 3. Тема лекции: Сложение двух параллельных сил. Теория пар сил. Сложение пар сил
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН 4
	ИР 1
	ВР 1

	
	
	
	Практическое занятие 4. Тема занятия: Сложение параллельных сил.

Практическое занятие 5. Теория пар сил. .
	4
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН 5
	
	

	
	
	
	СРС Составление опорного конспекта лекций
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	22.09.14
	РД1

РД3


	Лекция 4. Тема лекции: Приведение системы сил к заданному центру. Главный вектор и главный момент системы сил. Системы сил произвольно расположенных на плоскости. Равновесие твердого тела под действием плоской системы сил
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-4
	
	

	
	
	
	Практическое занятие 6. Тема занятия: Равновесие плоской системы сил. Расчет плоских ферм
	2


	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-5

ДОП-3
	
	

	
	
	
	СРС ауд. сам. работа по теме:
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Равновесие твердого тела под действием плоской системы сил
	
	
	3
	
	
	
	
	
	
	
	3
	
	
	
	

	5
	29.09.14
	РД1
	Лекция 5. Тема лекции: Сосредоточенные и распределенные силы. Равновесие систем тел. Определение реакций опор составных конструкций. Равновесие твердого тела при наличии сил трения.
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-!,2
	ИР 4
	

	
	
	
	Практическое занятие 7. Тема занятия: Определение реакции опор составной конструкции. Пример выполнения задания.С-5. 

Практическое занятие 8. Пространственная система сил. Момент силы относительно оси и его вычисление Условия и уравнения равновесия пространственной системы сил.
	4
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-5

ДОП-3
	
	ВР 1

	
	
	
	СРС ауд. сам. работа по теме «Расчет составной конструкции»
	
	
	4
	
	
	
	
	
	
	
	4
	
	
	
	

	
	
	
	Выполнение РГР № 1 Расчет составной конструкции
	
	1
	
	5
	
	
	
	
	
	
	5
	
	
	
	

	6
	06.10.14
	РД2


	Лекция 6. Тема лекции: Введение в кинематику. Предмет и задачи кинематики. Кинематика точки. Способы задания движения точки. Скорости и ускорения точек при различных способах задания движения.
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-2,4
	ИР 4
	ВР-2

	
	
	
	Практическое занятие 9. Тема занятия: Кинематика точки.
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-5
	
	

	
	
	
	СРС Контрольная работа по разделу «Статика»
	
	1
	
	
	4
	
	
	
	
	
	4
	
	
	
	

	7
	13.10.14
	РД2


	Лекция 7. Тема лекции: Основные виды движения твердого тела. Поступательное движение. Вращение твердого тела вокруг неподвижной оси.
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-2,4
	ИР 4
	

	
	
	
	Практическое занятие 10. Тема занятия: Вращение твердого тела вокруг неподвижной оси.
Практическое занятие 11. Преобразование простейших движений твердого тела. Пример выполнения задания К-3.
	4
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-5,

ДОП-4
	
	

	
	
	
	СРС ауд. сам. работа по теме « Кинематика точки»
	
	1
	4
	
	
	
	
	
	
	
	4
	
	
	
	

	8
	20.10.14
	РД2


	Лекция 8. Тема лекции: Плоское движение твердого тела. Теорема о скоростях и ускорениях точек плоской фигуры.  
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-2,4
	
	ВР-2

	
	
	
	Практическое занятие 12. Тема занятия: Скорости и ускорения точек тела при плоском движении.
	2


	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-5

ДОП-4
	
	

	
	
	
	СРС ауд. сам. работа по теме «Вращение твердого тела вокруг неподвижной оси»
	
	1
	4
	
	
	
	
	
	
	
	4
	
	
	
	

	
	
	
	Выполнение РГР № 2 «Вращение твердого тела вокруг неподвижной оси».
	
	
	
	5
	
	
	
	
	
	
	5
	
	
	
	

	9
	27.10.14
	РД1

РД3

РД4
	Лекция 9. Сложное движение точки. Относительное, переносное и абсолютное движение точки Теорема о сложении скоростей точек тела при сложном движении.
Практическое занятие 13. Скорости точек тела при сложном движении
Практическое занятие 14. Ускорения точек тела при сложном  движении
ауд. сам. работа по теме «Скорости и ускорения точек тела при сложном движении.
	2

4
	1
1


	4
	
	
	
	
	
	
	
	4
	
	ОСН 1,4
	ИР 4
	

	
	
	
	Конференц-неделя 1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Контролирующие мероприятия (ЦОКО)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	СРС Тестирование по разделу «Статика»
	
	1
	
	
	
	
	
	4
	
	
	4
	
	
	
	

	
	
	
	Всего по контрольной точке (аттестации) 1
	40
	32
	25
	10
	4
	
	
	4
	
	
	43
	
	
	
	

	10  - 13
	
	
	Раздел N. Наименование раздела
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	10
	03.11.14
	РД2
	Лекция 10. Тема лекции: Сферическое движение твердого тела. Скорости и ускорения точек тела при сферическом движении.
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-4
	ИР 2
	ВР 2

	
	
	
	Практическое занятие 15. Тема занятия: Скорости и ускорения твердого тела при сложном движении

Практическое занятие 16. Тема занятия: Сферическое движение твердого тела.
	4
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-5,

ДОП-3
	
	

	
	
	
	СРС Cоставление опорного конспекта лекции по теме «Плоское движение твердого тела»
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Практическое занятие 17. Тема занятия: Общий случай движения твердого тела.

Практическое занятие 18. Контрольная работа по разделу «Кинематика»
	2
2


	2
	
	
	4
	
	
	
	
	
	4
	
	ОСН-4,

ДОП-3
	
	

	
	
	
	СРС Инд.ауд. работа по теме «Сложное движение точки»
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-3
	
	

	12
	17.11.14
	РД4
	Лекция 11. Тема лекции: Введение в динамику. Основные понятия и определения. Законы механики Задачи динамики. Дифференциальные уравнения движения материальной точки. Две основные задачи динамики
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-1,4
	ИР 4
	ВР-2

	
	
	
	Практическое занятие 19. Тема занятия: Две основные задачи динамики (прямая и обратная задачи).

Практическое занятие 20. Общие теоремы динамики точки 
	4
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-1,4

.ДОП-3,4
	
	

	
	
	
	СРС Cоставление опорного конспекта лекции по теме
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Практическое занятие 21. Тема занятия: Общие теоремы динамики точки

Практическое занятие 22. Тема занятия: Геометрия масс. Моменты инерции
	2

2


	2
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	 ОСН 1,4

ДОП-3,5
	
	

	
	
	
	СРС Cоставление опорного конспекта лекции по теме:
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	«Общие теоремы динамики точки».
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	14
	01.12.14
	РД2
	Лекция 12. Тема лекции: Динамика механической системы. Системы сил. Центр масс механической системы. Общие теоремы динамики механической системы.
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-4,5


	ИР 4
	ВР 4

	
	
	
	Практическое занятие 23. Тема занятия: Работа силы. Мощность

Практическое занятие 24. Общие теоремы динамики механической системы .
	4
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-4,5

ДОП-3,4
	
	

	
	
	
	СРС Cоставление опорного конспекта лекции по теме
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Динамика механической системы.
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Практическое занятие 25. Тема занятия: Общие теоремы динамики механической системы.

Практическое занятие 26. Тема занятия: Теорема об изменении кинетической энергии механической системы. Пример выполнения задания Д-9.
	2

2


	2
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН 1,4

ДОП-4,5
	ИР 4
	

	
	
	
	СРС Выполнение РГР № 3 «Теорема об изменении кинетической энергии механической системы»
	
	1
	
	5
	
	
	
	
	
	
	5
	
	ОСН-3

ДОП-4,5
	
	

	16
	15.12.14
	РД4
	Лекция 13. Тема лекции: Принцип Даламбера для материальной точки и механической системы 
	2
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-2,4

ДОП-5
	
	

	
	
	
	Практическое занятие 27. Тема занятия: Принцип Даламбера для материальной точки. Принцип возможных перемещений.

Практическое занятие 28. Принцип Даламбера для  механической системы.
	4
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-2,5

ДОП-3,4
	ИР 4
	ВР 4

	
	
	
	СРС Cоставление опорного конспекта лекции по теме
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	«Принцип возможных перемещений».
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Практическое занятие 29. Тема занятия: Общее уравнение динамики.
Практическое занятие 30. Тема занятия: Уравнения Лагранжа 2 рода. 
	2

2
	2
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН-4,5

ДОП-4,5
	
	

	
	
	
	СРС Cоставление опорного конспекта лекции по теме
	
	1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	«Принцип Даламбера для материальной точки и механической системы».
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	18
	29.12.14
	РД1

РД3

РД4
	Лекция 14. Тема лекции: Аналитическая механика. Возможные перемещения. Работа силы на возможном перемещении. Принцип возможных перемещений...
Практическое занятие 31. Принцип возможных перемещений.
Практическое занятие 32 Колебания механической системы.
Конференц-неделя 2
	2

4
	1
1
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	ОСН 2,4

ДОП-3,4,5
	ИР 4
	

	
	
	
	Тестирование по разделу «Динамика»
	
	1
	
	
	
	
	
	4
	
	
	4
	
	
	
	

	
	
	
	Олимпиада по теоретической механике
	
	
	
	
	
	4
	
	
	
	
	4
	
	
	
	

	
	
	
	Контролирующие мероприятия (ЦОКО)
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	СРС Подготовка к экзамену
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Консультационное занятие
	
	2
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Всего по контрольной точке (аттестации) 2
	
	
	
	5
	4
	4
	
	4
	
	
	17
	
	
	
	

	
	11.06.13
	
	Экзамен
	
	
	
	40
	
	
	
	

	
	
	Общий объем работы по дисциплине
	80
	64
	25
	15
	8
	4
	
	8
	
	
	100
	
	
	
	


* заполняется только в тех случаях, когда обучение осуществляется с использованием дистанционных образовательных технологий (ДОТ)
Информационное обеспечение:
	№ (код)
	Основная учебная литература (ОСН)
	
	№ (код)
	Название интернет-ресурса (ИР)
	Адрес ресурса

	ОСН 1
	Бутенин Н.В. Курс теоретической механики/ Бутенин Н.В., Лунц Я.Л., Меркин Д.Р. – СПб.: Изд-во «Лань», 2003. – 736с.
	
	ИР 1
	Будин Е.М. и др. Сборник задач по теоретической механике, решаемых с применением  ЭВМ .-Санкт- Петербург , 2003.- 226 с.
	http: // www. edulib. ru

	ОСН 2
	Курс теоретической механики /под ред. К.С. Колесникова, – М.: изд-во МГТУ им. Н.Э. Баумана, 2005. – 736с.  
	
	ИР 2
	.Поршнев С.В. и др.
Численные методы на базе Маthad.- СПб.: БХВ – Петербург. 2006.-464с
	http: // www. edulib. ru

	ОСН-3
	Яблонский А.А. Сборник заданий для курсовых работ по теоретической механике. М.: Высш. шк. 2003г.
	
	ИР 3
	Корецкий И.В. и др.
Решение задач на персональном компьютере. –М.: 2003.-64 с. 
	http: // www. edulib. ru 

	ОСН-4
	Тарг С.Н. Краткий курс теоретической механики. М.: Наука, 2003г
	
	ИР 4
	Электронный учебный курс для студентов  

Электронная литература по дисциплине


	http://window.edu.ru/window/library
http://www.planer8.narod.ru/e_books.html 

	ОСН-5
	. Мещерский И.В. Сборник задач по теоретической механике. М.: Наука, 2004г. –240с
	
	№ (код)
	Видеоресурсы (ВР)
	Адрес ресурса

	№ (код)
	Дополнительная учебная литература (ДОП)
	
	ВР 1
	Основные понятия механизмов и машин 
	DVD- диск

	
	
	
	ВР 2
	Основные виды движения механизмов
	DVD- диск

	ДОП-1
	Цивильский В.Л. Теоретическая механика / Цивильский В.Л. – М.: Высш. шк., 2001. – 319с.

	
	ВР 3
	Балансировка роторов
	DVD- диск

	ДОП-2
	Яблонский А.А. и др. Курс теоретической механики. т. 1, М.: Наука, 2004г.
	
	ВР 4
	Подвижность и уравновешивание механизмов
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