	
	МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ
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календарный рейтинг-план дисциплины
2022/2023учебный год
	ОЦЕНКИ
	Дисциплина 
Теория машин и механизмов
	Лекции
	32
	час.

	«Отлично»
	А
	90 – 100 баллов
	
	Практ. занятия
	32
	час.

	
	
	
	
	Лаб. занятия
	8
	час.

	«Хорошо»
	B
	80 –  90 баллов
	для студентов 2  курса 
	Всего ауд. работа
	72
	час.

	
	C
	70 – 79 баллов
	
	СРС 
	56
	час.

	
	
	
	
	СРС КН
	16
	час.

	«Удовл.»
	D
	65 – 69 баллов
	15.03.01 Машиностроение

15.03.02 Технологические машины и оборудование


	ИТОГО
	144
	час.

	
	E
	55 – 64 баллов
	
	
	4
	з.е.

	Зачтено
	P
	55 – 100 баллов
	
	
	

	Неудовлетворительно / незачтено
	F
	0 - 54 баллов
	
	
	


Результаты обучения по дисциплине:
	РД1
	Знает основные типы механизмов и их составляющие, уметь применять методы структурного, кинематического и силового анализа механизмов

	РД2
	Умеет анализировать работоспособность механизмов и выбирать рациональные схемы механизмов, проектировать механизмы по заданным условиям.

	РД3
	Умеет проводить теоретические и экспериментальные исследования машин и механизмов


Оценочные мероприятия:
Для дисциплин с формой контроля – экзамен
	Для дисциплин с формой контроля - экзамен
	
	Для дисциплин с формой контроля –
дифференцированный зачет

	Оценочные мероприятия
	Кол-во
	Баллы
	
	Оценочные мероприятия
	Кол-во
	Баллы

	Текущий контроль:
	80
	
	Текущий контроль:

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	ТК1
	Защита отчета по лабораторной работе  
	4
	20
	
	ТК1
	Защита 1 раздела КП
	1
	15

	ТК2
	Защита ИДЗ
	2
	20
	
	ТК2
	Защита 2 раздела КП
	1
	15

	ТК3
	Контрольная работа
	2
	10
	
	
	
	
	

	ЭК
	Электронный образовательный ресурс (ДОТ)
	1
	30
	
	ТК3
	Защита 3 раздела КП
	1
	10

	Промежуточная аттестация:
	20
	
	
	
	
	

	ПА1
	Зачет
	1
	20
	
	ПА1
	Итоговая защита КП, дифф. зачет
	1
	60

	
	ИТОГО
	100
	
	
	ИТОГО
	
	100


	Неделя
	Дата начала недели
	Результат обучения по дисциплине
	Учебная деятельность 
	Кол-во часов
	Оценочное  мероприятие
	Кол-во баллов
	Информационное обеспечение

	
	
	
	
	Ауд.
	Сам.
	
	
	Учебная

литература
	Интернет-ресурсы
	Видео-ресурсы

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11

	
	
	
	Раздел 1. Структурный и кинематический анализ механизмов.
	
	
	
	
	
	
	

	1
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 1.
Введение. Основные понятия теории механизмов и машин. Основные виды механизмов. Структурный анализ механизмов.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 1. 
Входной контроль. Структурный анализ и классификация механизмов. 
	2
	
	ВК
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе; работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	2
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 2. Кинематический анализ механизмов 
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1, ЭР 2
	

	
	
	
	Практическое занятие 2.
Кинематический анализ рычажных механизмов 1 (аналитические методы).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1, ЭР 2
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1, ЭР 2
	

	3
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 3. 

Структурный синтез механизмов.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1, ЭР 2
	

	
	
	
	Практическое занятие 5.
Кинематический анализ рычажных механизмов 2 (метод планов скоростей…).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1, ЭР 2
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1, ЭР 2
	

	4
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 4. 
Зубчатые механизмы и их применение в технике (обзор). Основные геометрические параметры цилиндрической прямозубой передачи (шаг и модуль зацепления, делительная и начальная окружности, передаточное отношение, элементы зуба). Основная теорема зацепления.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 4.
Кинематический анализ рычажных механизмов 3 (метод планов ускорений…).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение; подготовка к контрольной работе, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	5
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 5. 

Кинематика сложных зубчатых механизмов с неподвижными осями (многоступенчатых механизмов, механизмов с последовательным зацеплением зубчатых колес). Определение передаточных отношений. Соотношение между мощностями и моментами на входных и выходных валах. Дифференциальные и планетарные механизмы. Кинематика зубчатых механизмов с подвижными осями.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 5.
Кинематический анализ зубчатых передач. Кинематика планетарных механизмов.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение; подготовка к контрольной работе, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Раздел 2. Динамический анализ механизмов
	
	
	
	
	
	
	

	6
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 6. 
Силы, действующие на машину при ее работе. Уравнение движения машины (в том числе частные случаи движения: пуск, установившееся движение, останов).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 6. 
Силовой анализ механизмов 1 (аналитические методы).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	7
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 7.
КПД механизма. Определение КПД простых и сложных механизмов. Трение и износ в механизмах.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 7.
 Силовой анализ механизмов 2 (методы планов сил).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-5

ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	8
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 8. 

Силовой анализ механизмов. Цель силового расчета, методы. Условия статической определимости кинематической цепи. Силовой расчет механизмов методом планов сил. Расчет двухзвенных двухповодковых групп (типа [B-B-B], [B-B-П]).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 8. 
Силовой анализ механизмов 3 (методы планов сил).
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 3 ОСН 4
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	9
	
	
	Конференц-неделя1
	
	6
	ИДЗ-1
	10
	
	
	

	
	
	
	Контрольная работа 1
	
	2
	КР-1
	5
	
	
	

	
	
	
	Всего по контрольной точке (аттестации) 2
	32
	36
	
	31
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	10
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 9. 
Силовой расчет начальных механизмов. Определение уравновешивающей силы и момента (в каких случаях следует определить уравновешивающую силу или уравновешивающий момент). Определение величины уравновешивающей силы методом рычага Н. Е. Жуковского.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2


	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 9. 
Рычаг Жуковского.
	2
	
	
	
	ОСН 3
ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Лабораторная работа 1.
Определение механических параметров звеньев механизмов.
	2
	
	ЛБ-1 
	5
	ОСН 3
ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	11
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 10. 

Динамика механизмов. Колебания в механизмах.
	2
	
	
	
	ОСН 3
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 10. 
Динамический анализ механизмов.
	2
	
	
	
	ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Раздел 3. Синтез механизмов
	
	
	
	
	
	
	

	12
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 11.
 Общие задачи и методы синтеза механизмов. Изготовление зубчатых колес. Методы нарезания зубьев, их достоинства и недостатки. Оборудование и инструменты для нарезания зубьев. Явление подрезания зубьев. Минимальное число зубьев из условия отсутствия подреза зубьев. Определение коэффициента смещения (Xmin) из условия отсутствия подреза зубьев.
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 11. 
Геометрический расчет цилиндрических зубчатых передач.
	2
	
	
	
	ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Лабораторная работа 2. Построение профилей зубьев зубчатых колес методом обкатки с помощью учебных приборов и моделирования на ПК.
	2
	
	ЛБ-2 
	5
	 ДОП-2
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	13
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 12.

 Синтез зубчатых механизмов. Кинематический синтез планетарных механизмов. Условия, которым должны удовлетворять числа зубьев планетарных механизмов, методы подбора чисел зубьев.
	2
	
	
	
	ОСН 2


	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 12. 

Синтез планетарных механизмов.
	2
	
	
	
	ОСН 1 
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	14
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 13.
Синтез кулачковых механизмов
	2
	
	
	
	
	ЭР 2
	

	
	
	
	Практическое занятие 13. 
Синтез кулачкового механизма по заданному закону движения толкателя 1.
	2
	
	
	
	ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Лабораторная работа 3.
Определение геометрических параметров зубчатых колес с помощью обмера.
	2
	
	ЛБ-3
	5
	ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
 ЭР 2
	

	15
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 14.

Уравновешивание и виброзащита машин.
	2
	
	
	
	ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Практическое занятие 14. 
Синтез кулачкового механизма по заданному закону движения толкателя 2.
	2
	
	
	
	Осн 3
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Раздел 4. Основы теории управления движением в машинах автоматах.
	
	
	
	
	
	
	

	16
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 15.
Манипуляторы, промышленные роботы и системы их управления
	2
	
	
	
	ОСН 1 ОСН 2 
	ЭР 2
	

	
	
	
	Практическое занятие 15. 
Структура манипулятора
	2
	
	
	
	Осн 1 ДОП 2
	ЭР 2
	

	
	
	
	Лабораторная работа 4.
Построение профиля кулачка по заданному закону движения толкателя
	2
	
	ЛБ-4 
	5
	ОСН 4
ДОП 4, ДОП 5
	ЭР 1
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	Эл. курс
	2
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	ЭР 1
ЭР 2
	

	17
	
	РД-1

РД-2
РД-3
	Лекция 16.

Кинематика манипуляторов.
	2
	
	
	
	ОСН 2

	ЭР 2
	

	
	
	
	Практическое занятие 16. 
Кинематика манипулятора. 2
	2
	
	
	
	ОСН 2
	ЭР 2
	

	
	
	
	Выполнение мероприятий в рамках самостоятельной работы студента: работа в курсе;  работа с материалом, вынесенным на самостоятельное изучение, выполнение курсового проекта.
	
	3,5
	
	
	ОСН 
1-4
ДОП
1-5
	
	

	18
	
	
	Конференц-неделя 2
	
	6
	ИДЗ-2
	10
	
	
	

	
	
	
	Контрольная работа 2
	
	2
	КР-2
	5
	
	
	

	
	
	
	Всего по контрольной точке (аттестации) 2
	40
	36
	
	80
	
	
	

	
	
	
	Зачет
	
	
	
	20
	
	
	

	
	
	
	Общий объем работы по дисциплине
	72
	72
	
	100
	
	
	


Информационное обеспечение:
	№ (код)
	Основная учебная литература (ОСН)
	
	№ (код)
	Название электронного ресурса (ЭР)
	Адрес ресурса

	ОСН1
	Артоболевский И.М. Теория механизмов и машин - 6-е изд., стер М.: Альянс, 2011. 640с. – URL: http://catalog.lib.tpu.ru/catalogue/simple/document/RU\TPU\book\34276 (дата обращения: 12.10.2020).– Режим доступа из корпоративной сети ТПУ
	
	ЭР 1
	Теория механизмов и машин
	https://eor.lms.tpu.ru/course/
view.php?id=1811


	ОСН2
	Тимофеев Г.А. Теория механизмов и машин учебное пособие для вузов. Московский государственный технический университет им, Н. Э. Баумана (МТЗУ). —2-е изд., перераб. и доп.– Москва: Юрайт, 2011. 351 с. – URL: http://www.lib.tpu.ru/fulltext2/m/2013/FN/fn-2412.pdf (дата обращения: 11.06.2021).– Режим доступа из корпоративной сети ТПУ.
	
	ЭР 2
	Инновации в промышленности: Мехатроника и робототехника
	https://www.coursera.org/learn/
innovations-in-industry-robotics

	ОСН3
	Теория механизмов и машин. Курсовое проектирование: учебное пособие В. Т. Горбенко, М. В. Горбенко; Томский политехнический университет (ТПУ), — 2-е изд., испр. и доп.. — Томск: Изд-во ТУ, 2007, — 144 с. Текст: непосредственный.
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