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Прямая в пространстве
Аналитическая геометрия



Прямая задана точкой и направляющим 
вектором. Каноническое уравнение. 
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Прямая задана двумя точками
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Параметрическое уравнение прямой
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Прямая задана как линия пересечения 2-х 
плоскостей.
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2S
l1l2 φ

Нахождение угла при пересечении 
2-х прямых.
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Проверка условия параллельности.
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Проверка условия перпендикулярности.
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Нахождение расстояния от точки до прямой в 
пространстве.
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Нахождение угла между прямой и плоскостью.
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Условие параллельности прямой и плоскости

→
N

l

→
S

11

α

l

прямаязаданная
p

zz

n

yy

m

xx
l −−=−=−
: 000

0

0),(||

=++
=⇒⊥⇒

→→→→

CpBnAm

SNSNlЕсли α

плоскостинормаливекторCBAN

плоскостьзаданнаяDCzyBxA

прямойвекторийнаправляющpnmS

pnm

−=

−=+++
−=

→

→

};;{

0:

};;{

α



Условие перпендикулярности прямой и плоскости
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Нахождение точки пересечения прямой с 
плоскостью.
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Расстояние между скрещивающимися прямыми 
(непересекающимися)

l2
° M2 1. Составить уравнение 

плоскости, проходящей через 
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l1, параллельно l2.

2. Найти расстояние от M2 до 

найденной плоскости.
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Поверхности  второго  порядка
Аналитическая геометрия
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Эллипсоид

• С центром в начале 
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Сфера

• С центром в начале 
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Однополосный гиперболоид
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Двухполосный гиперболоид
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Конус
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Эллиптический  параболоид

• Симметричный 
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Гиперболический  параболоид
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Эллиптический  цилиндр
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Гиперболический  цилиндр
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Параболический  цилиндр

• Ориентированный 
относительно оси OZ
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