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	 Ф ФТФ 8.2.3



КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ К ЭКЗАМЕНУ

1. Понятия автоматического управления, автоматического регулирования. Определения системы автоматического управления, системы автоматического регулирования.

2. Объект управления (регулирования): понятие ОУ (ОР), структурная схема ОУ (ОР), классификация объектов.

3. Алгоритм функционирования системы. Алгоритм управления (регулирования). Типовые линейные законы регулирования.

4. Фундаментальные принципы управления (регулирования).

5. Функциональная схема САУ, основные функциональные элементы САУ.

6. Классификация систем автоматического управления.

7. Понятие динамического звена. Порядок составления дифференциального уравнения звена. Линеаризация уравнения звена. Стандартные формы записи дифференциального уравнения звена.

8. Составление уравнения САУ по дифференциальным уравнениям звеньев. Дифференциальное уравнение САУ относительно ошибки. Дифференциальное уравнение САУ относительно управляемой величины. Характеристика полиномов левых и правых частей уравнений.

9. Передаточная функция динамического звена; системы автоматического управления.

10. Структурные схемы САУ. Преобразования структурных схем САУ.

11. Передаточная функция САУ по задающему и возмущающему воздействиям.

12. Временные характеристики САУ. Переходная функция звена; САУ. Импульсная переходная (весовая) функция звена; САУ.

13. Частотные характеристики динамических звеньев; САУ: АФХ, АЧХ; ФЧХ.

14. Логарифмические частотные характеристики динамических звеньев.

15. Понятие устойчивости систем управления. Теоремы Ляпунова. Общее условие устойчивости линейных САУ. Понятие критерия устойчивости САУ.

16. Алгебраические критерии устойчивости САУ.

17. Критерий устойчивости САУ Михайлова. 

18. Критерий устойчивости САУ Найквиста для статических и астатических САУ.

19. Определение устойчивости САУ по логарифмическим частотным характеристикам.

20. Понятие о D-разбиении.

21. Построение областей устойчивости в плоскости двух параметров САУ с помощью критерия Михайлова (D-разбиение).

22. Построение областей устойчивости методом D-разбиения, если параметры А и В входят в систему линейно. 

23. Статическое и астатическое регулирование. Статизм регулирования.

24. Статические характеристики типовых соединений звеньев.

25. Статическая характеристика замкнутой линейной САУ.

26. Погрешность САУ при медленно изменяющихся воздействиях. Ряд ошибок.

27. Основные понятия о качестве управления. Прямые показатели качества переходных процессов САУ.

28. Косвенные показатели качества: корневые критерии качества САУ.

29. Косвенные показатели качества: частотные критерии качества САУ.

30. Косвенные показатели качества: интегральные критерии качества САУ.

31. Типовые звенья линейных САУ: простейшие звенья: пропорциональное, интегрирующее, дифференцирующее.

32. Типовые звенья линейных САУ: инерционные звено первого порядка.

33. Типовые звенья линейных САУ: инерционно-дифференцирующее звено первого порядка

34. Типовые звенья линейных САУ: форсирующее звено.

35. Типовые звенья линейных САУ: апериодическое звено второго порядка.

36. Типовые звенья линейных САУ: колебательное звено второго порядка.

37. Синтез промышленных одноконтурных систем автоматического управления по отклонению: составление функциональной схемы САУ из функционально-необходимых элементов; составление структурной схемы проектируемой САУ; математическое описание функциональных элементов схемы – представление их соответствующими динамическими звеньями; представление САУ как обобщенного объекта и регулятора.

38. Синтез промышленных одноконтурных систем автоматического управления по отклонению: типовые модели технологических объектов управления; представление САУ как совокупности обобщенного объекта и регулятора; выбор закона регулирования; расчет параметров настройки типовых регуляторов.

39. Синтез комбинированных САУ: синтез компенсирующей цепи.

40. Назначение корректирующих звеньев. Синтез последовательного корректирующего устройства.

41. Назначение корректирующих звеньев. Синтез параллельных корректирующих устройств.

42. Понятие о нелинейных системах автоматического управления и их особенности.

43. Типовые нелинейности САУ и их характеристики.

44. Фазовое пространство и фазовый портрет САУ: описание периодического движения САУ на фазовой плоскости.

45. Фазовое пространство и фазовый портрет САУ: описание затухающих и незатухающих колебаний координат САУ на фазовой плоскости.

46. Фазовое пространство и фазовый портрет САУ: описание апериодического движения САУ на фазовой плоскости.

47. Особые траектории фазовых портретов.

48. Построение фазовых портретов нелинейных САУ.

49. Анализ устойчивости и качества переходных процессов нелинейных САУ.
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