«УТВЕРЖДАЮ»
Зав. кафедрой

_                       Замятин В.М._

 « ____» ___________ 201__ г.

АННОТАЦИЯ МОДУЛЯ (ДИСЦИПЛИНЫ)

1. НАИМЕНОВАНИЕ МОДУЛЯ (ДИСЦИПЛИНЫ) 
       «Теоретическая_механика» 
2. УСЛОВНОЕ ОБОЗНАЧЕНИЕ (КОД) В УЧЕБНЫХ ПЛАНАХ 
          ОПД.  Ф.6
3. НАПРАВЛЕНИЕ (СПЕЦИАЛЬНОСТЬ) (ООП) 
Мехатроника и робототехника

4. ПРОФИЛЬ ПОДГОТОВКИ (СПЕЦИАЛИЗАЦИЯ, ПРОГРАММА) 
Мехатроника и робототехника. Автоматизация и управление.
5. КВАЛИФИКАЦИЯ (СТЕПЕНЬ) 
Бакалавр. Дипломированный специалист.
6. ОБЕСПЕЧИВАЮЩЕЕ ПОДРАЗДЕЛЕНИЕ 
Кафедра ТПМ ИПР.
7. ПРЕПОДАВАТЕЛЬ Дубовик Вадим Андреевич
тел. 563-820__ Е-mail dubovikva@tpu.ru
8. ЗАДАЧИ МОДУЛЯ (ДИСЦИПЛИНЫ)
усвоение основных принципов и методов механики необходимо для изучения последующих обще-профессиональных и специальных дисциплин в соответствии с образовательной программой по направлению мехатроника и робототехника и приобретения знаний для научно-исследовательской и опытно-конструкторской деятельности специалиста.
9. РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ (ЗНАНИЯ, УМЕНИЯ, ОПЫТ, КОМПЕТЕНЦИИ)
- знать законы и методы теоретической механики,
-уметь составлять уравнения равновесия и движения механических систем,
- вычислять статические и динамические реакции связей,
-иметь навыки проведения кинематического и динамического анализа   простейших технических устройств,
-приобрести навыки вычисления закона движения материальных тел и параметров свободных колебаний систем.
10. СОДЕРЖАНИЕ МОДУЛЯ (ДИСЦИПЛИНЫ) (перечень основных тем (разделов) с указанием количества занятий по каждой теме 
и каждому виду занятий)
Кинематика точки. Поступательное и вращательное движения твердого тела. Сложное движение точки. Плоское движение тела.  Сферическое движение (лк-14ч., пр-6ч., лаб. р.-8ч) 
          Динамика точки. Общие теоремы динамики системы. Метод кинетостатики. Уравнения связей. Принцип виртуальных перемещений. Уравнения равновесия. Общее уравнение динамики. Уравнения Лагранжа 2-го рода. Свободные колебания системы с 1-й и 2-мя степенями свободы.. (лк-26ч., пр-10ч., лаб.р. 16ч) 

11. КУРС 2 СЕМЕСТР  4  КОЛИЧЕСТВО КРЕДИТОВ __3___
12. ПРЕРЕКВИЗИТЫ 
математика (аналитическая геометрия и линейная алгебра, дифференциальное и интегральное исчисление, векторный анализ) –ЕН.Ф.01, физика (физические основы механики, колебания и волны)-ЕН.Ф.03.
13. КОРЕКВИЗИТЫ

 «Теория машин и механизмов», «Детали машин», « Гидравлика»,  «Теория автоматического управления»
14. ВИДЫ УЧЕБНОЙ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ (ЛЕКЦИИ, ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА, ПРАКТИЧЕСКИЕ ЗАНЯТИЯ И Т. Д.) И ВРЕМЕННОЙ РЕСУРС:

___Лекции_____________40___ час.

___Практика___________16___ час.

___Лаб. работы_________24 ____ час. 

________________________ ____ час.

АУДИТОРНЫЕ ЗАНЯТИЯ  _80_ час. 

САМОСТОЯТЕЛЬНАЯ РАБОТА _56 час.

ИТОГО _136_ час.

15. ПЕРЕЧЕНЬ ЛАБОРАТОРНЫХ РАБОТ 
Лабораторные работы на базе Mathcad: 1. кинематика плоского манипулятора; 2. динамика манипулятора; 3. исследование управления манипулятором с двумя степенями свободы.
16. КУРСОВЫЕ ПРОЕКТЫ ИЛИ РАБОТЫ (тематика курсовых проектов или работ)

17. ИНДИВИДУАЛЬНЫЕ ДОМАШНИЕ ЗАДАНИЯ (перечень индивидуальных заданий, рефератов и т. п.)
             1.Сложное движение точки –К7 [3]; 2. Кинематический анализ плоского механизма – К3 [3];  3. Применение принципа Даламбера к определению реакций связей – Д16 [3]; 4.Применение теоремы об изменении кинетической энергии к изучению движения механической системы - Д10 [3]; 5. Принцип виртуальных перемещений – Д14 [3]; 6. Исследование свободных колебаний механической системы с одной степенью свободы – Д23 [3].

18. ВИД АТТЕСТАЦИИ (экзамен, зачет)

_____экзамен_______________________________ 

19. ОСНОВНАЯ И ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ЛИТЕРАТУРА (указать учебник(и), по которому ведется обучение и дополнительную литературу)
                        Основная

1. Тарг С. М.  Курс теоретической механики. М.,1986 и посл. из-я.

          2. Мещерский И. В. Сборник задач по теоретической механике М.,                    1971 г. и  посл. из-я.
          3. Сборник заданий для курсовых работ по теоретической механике. Под ред.   Яблонского А. А. М., 1986 г. и посл. из-я.

                           Дополнительная

 4 Бутенин Н. В. и др.Курс теоретической механики, ч 1 11 М., 1971           г. и посл. из-я.

           5.Айзенберг Т. Б. и др. Руководство к решению задач по                теоретической механике. М., 1968 г.
         6.  Бать М. И. и др. Теоретическая механика в примерах и задачах, ч. 1  и     I1 М., 1961 г. и посл.  из-я.
      7.Аркуша А.И. Руководство к решению задач по теоретической   механике. М.: Высш.шк., 2002.-336 с.
20. КООРДИНАТОР (ФИО, должность сотрудника, телефон ответственного на кафедре за дисциплину)

Автор(ы) Дубовик В.А., доцент каф. ТПМ ИПР, 563-820
