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1. Место телемеханики в АСУТП.

2. Амплитудная модуляция, полоса и спектр частот при АМ, АМ с ОБП.

3. Понятие канала связи.

4. Классификация линий связи.

5. Что такое аддитивная помеха? Приведите пример такой помехи.

6. Микропроцессорные телемеханические системы и их структуры.

Составил доцент  
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1. Предмет телемеханика.

2. Осуществление АМ.

3. В чем заключается частотное разделение каналов связи?

4. Проводные линии связи и их параметры.

5. Что такое мультипликативная помеха? Приведите пример такой помехи.

6. В чем преимущества микропроцессорных систем телемеханики?

Составил доцент  
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1. Определение телемеханической системы, линия связи, канал связи.

2. Демодуляция АМ.

3. В чем заключается временное разделение каналов связи?

4. Воздушные и радиорелейные линии связи.

5. Чем и в каких случаях отличаются импульсная и флуктуационная помехи?

6. Понятие телемеханической сети, структуры сетей.

Составил доцент  
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1. Назовите основные функции систем телемеханики.

2. Амплитудная манипуляция, полярная модуляция.

3. В чем заключается фазовое разделение каналов связи?

4. Спутниковые каналы связи.

5. Помехоустойчивость порогового приемника.

6. Топология телемеханических сетей.

Составил доцент  
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1. Пользовательские функции телемеханики.

2. Частотная модуляция, полоса и спектр частот при ЧМ.

3. Понятие канала связи.

4. Классификация линий связи.

5. Помехоустойчивость идеального приемника Котельникова.

6. Стандартные кодовые форматы передачи данных в ТМС, кадры сообщений стандартных протоколов.

Составил доцент  
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1. Вторичные пользовательские функции.

2. Частотная манипуляция.

3. В чем заключается частотное разделение каналов связи?

4. Проводные линии связи и их параметры.

5. Методы борьбы с помехами.

6. Общая структура современной ТМС.

Составил доцент  
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1. Функции оперативной обработки сигналов.

2. Демодуляция ЧМ сигналов, сравнение АМ и ЧМ.

3. В чем заключается временное разделение каналов связи?

4. Воздушные и радиорелейные линии связи.

5. Что такое аддитивная помеха? Приведите пример такой помехи.

6. Микропроцессорные телемеханические системы и их структуры.

Составил доцент  
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1. Функции транспортировки сообщений.

2. Фазовая модуляция, полоса частот ФМ.

3. В чем заключается фазовое разделение каналов связи?

4. Спутниковые каналы связи.

5. Что такое мультипликативная помеха? Приведите пример такой помехи.

6. В чем преимущества микропроцессорных систем телемеханики?

Составил доцент  
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1. Модель системы связи по стандарту ISO-CCIT1 (OSI).

2. Фазовая манипуляция, полоса и спектр частот.

3. Понятие канала связи.

4. Волоконно-оптические каналы связи.

5. Чем и в каких случаях отличаются импульсная и флуктуационная помехи?

6. Понятие телемеханической сети, структуры сетей.

Составил доцент  
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1. Что такое телерегулирование?

2. Реализация фазовой манипуляции, детектирование сигналов фазовой манипуляции.

3. В чем заключается частотное разделение каналов связи?

4. Волоконно-оптические каналы связи.

5. Помехоустойчивость порогового приемника.

6. Топология телемеханических сетей.

Составил доцент  
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1. Что такое автотелерегулирование?

2. Преимущества АФМ по сравнению с частотной манипуляцией.

3. В чем заключается временное разделение каналов связи?

4. Классификация линий связи.

5. Помехоустойчивость идеального приемника Котельникова.

6. Стандартные кодовые форматы передачи данных в ТМС, кадры сообщений стандартных протоколов.

Составил доцент  
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1. Что такое телекомандование?

2. Относительная фазовая манипуляция (ФРМ).

3. В чем заключается фазовое разделение каналов связи?

4. Проводные линии связи и их параметры.

5. Методы борьбы с помехами.

6. Общая структура современной ТМС.

Составил доцент  
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1. Что такое телеуправление?

2. Нарисовать форму сигнала в линии связи при двукратной модуляции: АИМ-ЧМ, ШИМ-ЧМ, АИМ-АМ, ШИМ-АМ.

3. Понятие канала связи.

4. Воздушные и радиорелейные линии связи.

5. Что такое аддитивная помеха? Приведите пример такой помехи.

6. Микропроцессорные телемеханические системы и их структуры.

Составил доцент  
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1. Что такое телемеханическое сообщение?

2. Амплитудно-импульсная модуляция (АИМ), полоса и спектр частот АИМ.

3. В чем заключается частотное разделение каналов связи?

4. Спутниковые каналы связи.

5. Что такое мультипликативная помеха? Приведите пример такой помехи.

6. В чем преимущества микропроцессорных систем телемеханики?
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1. Характеристики телемеханических сообщений.

2. Широтно-импульсная модуляция (ШИМ), полоса и спектр частот ШИМ.

3. В чем заключается временное разделение каналов связи?

4. Волоконно-оптические каналы связи.

5. Чем и в каких случаях отличаются импульсная и флуктуационная помехи?

6. Понятие телемеханической сети, структуры сетей.
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1. Что такое телемеханический канал связи?

2. Фазоимпульсная модуляция (ФИМ), полоса частот ФИМ.

3. В чем заключается фазовое разделение каналов связи?

4. Классификация линий связи.

5. Помехоустойчивость порогового приемника.

6. Топология телемеханических сетей.

Составил доцент  
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1. Виды сигналов и их характеристики.

2. Кодоимпульсная модуляция (КИМ), дельта-модуляция.

3. Понятие канала связи.

4. Проводные линии связи и их параметры.

5. Помехоустойчивость идеального приемника Котельникова.

6. Стандартные кодовые форматы передачи данных в ТМС, кадры сообщений стандартных протоколов.

Составил доцент  
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1. Преобразование сигналов: кодирование, модуляция.

2. Разностно-дискретная модуляция (РДМ), (-(-модуляция.

3. В чем заключается частотное разделение каналов связи?

4. Воздушные и радиорелейные линии связи.

5. Методы борьбы с помехами.

6. Общая структура современной ТМС.

Составил доцент  
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1. Преимущества модуляции (по сравнению с немодулированным сигналом).

2. Что такое уплотнение линии связи?

3. В чем заключается временное разделение каналов связи?

4. Спутниковые каналы связи.

5. Что такое аддитивная помеха? Приведите пример такой помехи.

6. Микропроцессорные телемеханические системы и их структуры.

Составил доцент  
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