РУБЕЖНЫЙ (ПРОМЕЖУТОЧНЫЙ) КОНТРОЛЬ
Темы контрольных работ
КТ1: Архитектура микропроцессора.

КТ2: Подсистема памяти микропроцессорной системы.

Последовательность работы микропроцессора.

КТ3: Подсистема ввода-вывода в микропроцессорной системе.

Тематика вопросов 1 контрольной работы:

· Определение микропроцессора, микропроцессорных средств, микропроцессорной системы.
· Машинный такт, машинный цикл.

· Типовая структура микропроцессора.

· Арифметико-логическое устройство (АЛУ), функции АЛУ.

· Классификация микропроцессоров, области применения.

· Отличительные особенности RISC микропроцессоров от CISC.

· Устройство управления (УУ), функции УУ.

· Стек, указатель стека, принцип работы стека.

Тематика вопросов 2 контрольной работы:

· Статические запоминающие устройства.
· Микросхемы памяти в составе микропроцессорной системы.

· Постоянные запоминающие устройства (ПЗУ): однократно программируемы ПЗУ, многократно программируемые ПЗУ.

· Последовательность работы микропроцессора (i8080) с использованием упрощенных структурных схем УУ, АЛУ и типовой структуры микропроцессора на примере команды: ADD A,M. Исходные данные: A = 5h, H = 10h, L = 15h, ((H,L)) = 4h, PC = 0023h.

· Механизмы реализации подпрограмм в машинной программе, реализация условных и безусловных переходов.

· Динамические запоминающие устройства.

· Запоминающие устройства с произвольной выборкой

· Электрически стираемые ПЗУ (EEPROM, FLASH).

· Последовательность работы микропроцессора (i8080) с использованием упрощенных структурных схем УУ, АЛУ и типовой структуры микропроцессора на примере команды: MOV A,M. Исходные данные: A = 5h, H = 11h, L = 17h, ((H,L)) = 22h, PC = 0022h.

· Прерывание, обработчик прерывание, работа микропроцессора.

Тематика вопросов 3 контрольной работы:

· Понятие интерфейса ввода/вывода в микропроцессорной технике.
· Параллельная передача данных. Шина данных. Шина адреса. Шина управления.

· Асинхронная последовательная передача данных, сигнальные линии. Формат информационного кадра (временная диаграмма). Рассмотреть на примере передачи байта: 01001100b, 1 стартовый бит, 2 стоповых бита, предусмотреть бит четности (перед стоповым битом).

· Организация физического уровня интерфейса RS-232 и RS-485.

· Понятие шины в микропроцессорной технике.

· Последовательный интерфейс. Основные отличия последовательного интерфейса от параллельного интерфейса.

· Синхронная последовательная передача данных, сигнальные линии. Формат информационного кадра (временная диаграмма). Рассмотреть на примере передачи байта: 10010101b.

· Микропроцессорные интерфейсы: UART, I2C, SPI. Сопряжение микроконтроллера с периферийными интегральными схемами с использованием этих интерфейсов.

