ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЕ БИЛЕТЫ
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 1
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Получение рекуррентных соотношений методом дискретно-аналогового моделирования.
2. Преобразование непрерывного сигнала в цифровой, основные свойства цифрового сигнала (влияние дискретизации по времени и уровню, эффект транспонирования частот).
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 2
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Параметрически - оптимизируемые регуляторы их особенности и правила настройки. 

2. Z - преобразование, его основные свойства и область применения, дискретные передаточные функции цифровых систем управления и их свойства, полюса дискретной передаточной функции и анализ устойчивости ЦСУ.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 3
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Развитие управляющей вычислительной техники и возможностей реализации ЦСУ разного уровня.
2. Представление сигналов в цифровом виде.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 4
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Преобразование цифрового сигнала в непрерывный, экстраполяторы их физический смысл, виды и свойства.
2. Апериодический регулятор повышенного порядка.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 5
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Дискретные передаточные функции компьютерного моделирования ЦСУ. 

2. Проблема выбора интервалов дискретизации в ЦСУ и методы ее решения.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 6
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Регуляторы с конечным временем установления (апериодические), методика синтеза и особенности.
2. Использование цифровых методов для П регулятора в ЦСУ.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 7
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Метод пространства состояний и его использование в ЦСУ.
2. Представление непрерывного ПИД регулятора в цифровом виде, реакция цифрового ПИД регулятора на единичное воздействие, модификации цифрового ПИД регулятора.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 8

по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Эффекты, возникающие при квантовании сигналов по уровню и времени. 

2. Свойства Z – преобразования.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 9
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Устойчивость ЦСУ, компенсация полюсов и нулей.
2. Апериодические регуляторы при наличии запаздывания, методика синтеза и особенности.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  

С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 10
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Использование метода цифровой параметрической оптимизации.
2. Компенсационные регуляторы, методика синтеза и особенности.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 11
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Метод динамической компенсации непрерывных систем.  

2. Использование цифровых методов для стандартных регуляторов.

Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 12
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Цифровой метод динамической компенсации.
2. Преобразование непрерывного сигнала в цифровой, основные свойства цифрового сигнала (влияние дискретизации по времени и уровню, эффект транспонирования частот).
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 13
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Использование метода цифровой параметрической оптимизации.  

2. Регулятор Далина.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 14
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Влияние недокомпенсации.
2. Использование цифровых методов для ПИ регулятора в ЦСУ.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 15
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Апериодический регулятор без запаздывания. 

2. Влияние недокомпенсации.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 16
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Типы экстраполяторов и их особенности.

2. Дискретные передаточные функции компьютерного моделирования ЦСУ.

Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  

С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 17
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Использование цифровых методов для непрерывных систем.

2. Представление непрерывного ПИД регулятора в цифровом виде, реакция цифрового ПИД регулятора на единичное воздействие, модификации цифрового ПИД регулятора.

Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 18

по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Эффекты, возникающие при квантовании сигналов по уровню и времени.

2. Устойчивость ЦСУ, компенсация полюсов и нулей.

 Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 19
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Компенсационные регуляторы, методика синтеза и особенности.
2. Метод пространства состояний и его использование в ЦСУ.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 20
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Использование цифровых методов для непрерывных систем. 

2. Использование цифровых методов для стандартных регуляторов.

Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 21
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Регулятор Острёма.
2. Получение рекуррентных соотношений методом дискретно-аналогового моделирования.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 22
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Регулятор Калмана.
2. Метод динамической компенсации непрерывных систем.
Составил профессор 





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  

С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 23
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Параметрически - оптимизируемые регуляторы их особенности и правила настройки.
2. Проблема выбора интервалов дискретизации в ЦСУ и методы ее решения.
 Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.

Томский политехнический университет

Экзаменационный билет № 24
по дисциплине 
Цифровые системы


 

 управления

факультет          
физико-технический
курс                    
5

1. Использование цифровых методов для ПИ регулятора в ЦСУ. 

2. Цифровой метод динамической компенсации.
Составил профессор  





С.Н.Ливенцов
Утверждаю: Зав.кафедрой ЭАФУ
  


С.Н.Ливенцов
 “_____” __________201___г.
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